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e Bu kilavuz U-STO Tiimlesik Asansér Kontrol Unitesinin gerekli diger bilesenlerle birlikte bir

kumanda panosu ve bir revizyon kutusu iginde, bir asansére kumanda etmek amaciyla dogru
bi¢cimde kullaniimasi i¢in kullaniciyi bilgilendirmek amaciyla hazirlanmigtir.

e Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. $ti. bu dokiimanda ve U-STO Tumlesik Asansor Kontrol
Unitesinin diger dokiimanlarinda belirtilen hususlara uyulmamasi durumunda sistemin EN-81’e
uygunlugunu garanti etmez ve higbir sorumluluk listlenmez.

o Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. $ti. tiim teknik dokiimanlarinda hata ve eksik olmamasi igin
gereken dikkat ve o6zeni gostermektedir. Ancak, tiim c¢abalara ragmen dokimanlarda
olusabilecek hata ve eksikliklere karsi kullanicilar dikkatli olmali ve dokiimanlardaki bilgileri
gerek mesleki bilgi ve tecriibeleri, gerekse konuyla ilgili tim norm, yénetmelik ve direktifler
dogrultusunda siizgegten gegirerek uygulamalidirlar. Mik-el, bu tir hata ve eksikliklerin
bildirilmesi durumunda minnettar olacak ve bunlari diizeltmek icin gerekenleri yapacaktir.

o Bu belgenin igeriginin tiim miilkiyet haklari Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti.’ne aittir.
Kismen veya tamamen ¢ogaltilmasi ve dagitilmasi Mik-el’in yazili iznine baghdir.

Mik-el Grunlerini tercih ettiginiz icin tesekkiir ederiz.
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1. Meniler ve Kullanimi

1.1.LCD Ekran ve Tus Takimi
Ana Ekran ve Tus Takimi

-

CPU karti Gzerinde bulunan butonlarin gérevleri asagida belirtilmistir.

Buton Gorevi
ESC Cikis / iptal
1 Up Mentide ilerleme / Parametre Degerini Degistirme

| Down Mentide Geri Gelme / Parametre Degerini Degistirme

ENT Giris / Segme / Parametre Degerini Kaydetme

Acilis Ekrani; karta eneriji verildikten sonra, kart yaziliminin baglama ekranidir.

- Gorevi
VX.yy.zz CPU Kartinin yazilim versiyonunu gosterir.
FLASH CRC"' Yazilim kontrolii yapilir.

EEPROM CRC? | Parametre kontrolii yapilir.

CAN-BUS SYNC CanBus modull seri haberlesme igin software
tarafindan baslatilir.

*1 . Kartta ylklenmis yazilimda hata varsa veya ylikleme esnasinda hata olusmussa ekranda “FLASH CRC
ERROR”uyarisi gorulir. Karta bootloader aracilidi ile yazilim yiklenmesi gerekir,yazilim yliklemesi de basarisiz olursa
kartin onarim igin firmaya génderilmesi gerekir.

*2 : Kartta bulunan ve ayarlanmis parametrelerde hata varsa veya hata olusmussa ekranda “EEPROM CRC
ERROR”mesaji gortlir. Bu mesaj goruldiginde “ENT” butonuna basilarak, parametrelerin fabrika degerleri yeniden
yuklenmeye calisilir. Bu islem sonucunda kartin parametrelerifabrika degerlerine sifirlanmis olacagindan asansoér
parametrelerinin _yeniden kontrol edilip ayarlanmasi gerekir. Bu hata“ENT” butonuna basiimasina ragmen
dizeltilemiyorsa kartin onarim igin firmaya goénderilmesi gerekir. EEPROM CRC kontrollerinin yapildigi ve hata sonucu
etkilenen parametrelerin detay! asagida belirtilmistir.

Ayrica EEPROM CRC kontrolii her hareket baslangicinda ve g¢agri bekleme modunda da yapilir. Hata olusmussa
ekranda “EEPROM CRC ERROR” mesaji gorulir.

Gortlen hata;

Hata Aciklama

MAIN CRC ERROR Menu parametreleri sifiranmistir, yeniden ayarlanmasi gerekir.

FLOOR CRC ERROR Kuyu, gOstergeler ve kapi parametreleri sifilanmistir, yeniden
ayarlanmasi gerekir.

EEPROM CRC ERROR | Bitln parametre degerleri sifilanmistir, yeniden ayarlanmasi gerekir.

since 1935 @
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Yazilm Versiyonu Ekrani; Sistemde bulunan batin seri haberlesmeli kartlarin  yazilim
versiyonlaribu ekranda goruntilenir. Bu ekrana erismek igin ana ekranda “ESC” tusuna basili tutulmalidir.

- Gorevi

U-STO Vx.yy.zz U-STO kartinin yazilim versiyonunu gosterir.

AAA Vx.yy Revizyon kutusu kartinin yazilim versiyonunu gosterir.
BBB Vx.yy Kabin kaseti (COP) kartinin yazilim versiyonunu gosterir.
Hizl Menu

Hizli mentde, gosterilen ve hizli olarak yapilabilen iglemlerin listesi agsagida belirtiimistir.Hizl menuye
erismek igin ana ekranda “YUKARI / UP” veya “ASAGI / DOWN?” tuslarina basiimalidir.

Q1 Hizl i¢ ¢gagri verme ekrani.
Sisteme bagli olan kabin ve kabin Ustl, kuyu dibi ve pano sinyallerin kolayca izlenmesi.
Q6 Seri haberlesmeli kat kartlarinin haberlesme durumlari.
Q7 Kabin hizi, konumunun cm ve m/s cinsinden mesafesi.
Test ve devreye alma islemlerinde yardimci parametreler.
» Q10 Dis ¢agrilari iptal etme.(Katlardan dis ¢agri verilemez.)
» Q11 Kapi agmay! iptal etme.(Kapi acma islemi iptal edilir.)
» Q12 Kabin kaseti haberlesme iptal etme.(Kabin kasetihaberlesme kontrolU iptal edilir.)
» Q13 Karisik i¢c cagri verme ile test seyahat.(Sistem otomatik olarak ¢cagri olusturur ve
cagdrilara hizmet verir.)
Q14 UCM testi baglatma.
Q24 CPU karti 3V pil (Gergcek zaman saati), CPU 24V besleme, Kabin karti 24V besleme ve
acil aydinlatma akudsunin gerilim kontrold.
Q31 Kaydedilmis UCM hatasini temizleme.
Q32 Seri haberlesmeli kat kartlarinin otomatik adreslenmesi.
Q33 Kuyu dibirevizyondan gikma/reset islemi.
Q34 Kuyu 6grenme modunu baslatma.
Q37 Motor akimi, motor gerilimi, DC bara gerilimi.
Q38 Hiz, rpm, frekans, kayma frekansi.
Q39 Sogutucu sicakhdi bilgisi.
Q40 Calisma sureleri.
Q41 Olglim seyahati.(Diglisiz motorlarda kutup pozisyon agisinin bulunmasi igin kullanilir.)
Q44 Manevra sayacinin degerleri.

Sinyal izleme Ekrani

Hizli menlde sinyal izleme ekraninda, sinyalin yaninda “x” isareti varsa,
bu sinyalin aktif oldugu anlamina gelir.

Ornek olarak “KRU x” KRU sinyalinin kart tarafindan okundugu anlagilir.
Bu ekrani hata durumunda ve tespitinde kullanmaniz size zaman ve
yarar saglayacaktir.

www.mik-el.com
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Seri Haberlesmeli Kat Karti izleme Ekrani

Q6 ekraninda, sisteme bagli bulunan seri haberlesmeli kat kartlarinin
haberlesmesi izlenebilir.

- . Kat karti bagli degil veya haberlesme yok.

S : Kat kartinin Simpleks secili oldugunu ve haberlestigini gosterir.

A : Kat kartinin “A” grubunda segili oldugunu ve haberlestigini gosterir.
B : Kat kartinin “B” grubunda segili oldugunu ve haberlestigini gosterir.

1.2. Menluye Giris ve Parametre Ayarlama
Meniiye Girig
Mentiye giris yapabilmek i¢in Ana Ekran da iken “ENT” butonuna basil tutunuz.

Not: menlye erisim icin asansériin hata, geri-al, revizyon veya duragan (TUm ¢agrilarini
tamamlamis, ¢agri bekliyor) durumda olmasi gerekmektedir.

Eder mentde parola korumasi yoksa, meniye giris yapacaksiniz. Menilde parola korumasi varsa
karsiniza sifre ekrani gelecektir. “Yukar1” ve “Asagl” yon oklari ile sifreyi giriniz ve “ENT” butonuna basiniz.
Girdiginiz sifre dogru ise menuye giris yapacaksiniz. Sifre yanhis ise “SIFRE HATALI” uyari mesajini
alacaksiniz ve menuye giris yapamayacaksiniz.

Parametre Ayarlama
Mentiler, parametrelerin daha etkin kullanilabilmesi ve ilgili gorevine goére kolay kullanim igin
gruplandiriimistir.
o Mendlere giris yapabilmek igin “ENT” butonuna basiniz.
o Ekranda gorinen parametrede degisiklik yapabilmek i¢cin “ENT” butonuna basiniz ve parametre
numarasinin yanip séndigunu goériniz.
e Yukari ve Asagi yon butonlari ile ayarlamak istediginiz degeri “ENT” butonu ile seginiz.
o Diger parametrelere ulasmak igin Yukari ve Asagi butonlarini kullanabilirsiniz.
e Meniden cikis ve iptal islemi igin “ESC” butonuna basiniz.

Buton Gorevi
ESC Cikis / iptal
1T Up Mentide ilerleme / Parametre Degerini Degistirme

| Down Mentide Geri Gelme / Parametre Degerini Degistirme

ENT Giris / Segme / Parametre Degerini Kaydetme
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1.3.Parametreler

U-STO “SafeTorqueOff*

e W Menisi Hizlh Kurulum Ayarlari

U-STO Timlesik Asansdr Kontrol Unitesinde, temel galisma igin kullanicinin ayarlamasi gereken
parametreler tek bir menl altinda toplanmistir. BOylece devreye alma islemlerinde temel parametre
ayarlamasi yapllarak sistem hizli bir sekilde devreye alinir. Devreye alma islemi bittikten sonra asansor ile
ilgili diger ayarlar ilgili mendler altinda yapilabilir. Hizli kurulum menlsu altinda bulunan parametre listesi

asagida belirtilmistir.

Kontaktér Gerektirmeyen Tiimlesik Asansor Kontrol Unitesi

Dékiiman Siiriimu: V1.00 -Tr / 07-10-2019

ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
A35 Tirkce -
Menii dili Ingilizce Men0 dili bu parametreden ayarlanir
A30 . . :
Tarih ve Saat Ayarlar - Sistemin saat ve tarih ayarlari bu parametreden yapilir.
A03 EN81-20 Kumanda kartinin hangi standarda uygun galisacagi bu
Standart Uyumlulugu EN81-1/2 +A3 parametreden segilir.
A06 2-48 Asansériin hizmet verecegi durak sayisi belirlenir.
Durak Sayisi (24) *24 durak iizeri HSM modiilii gereklidir.
ASA/YUK TOPLA - KS . . o : y N
Sistemin ¢agrilara hizmet verme mantigi belirlenir.
ASA. TOPLAMA - KSA | S24T (l¢ cagrilar toplamall, dis ¢agrilar toplamasiz)
A10 KS (Cift Buton, Cift Yén Toplama)

Kumanda Tri

KARIS. TOPLA-KSL

IC TOPLAMA — S24T

KSA (Tek Buton, Asadi Yoén Toplama)
KSL (Tek buton, Aptal Toplama)

TEK ASANSOR Grup calismada asansoriin kimlik se¢imi bu parametreden
A15 ayarlanir. Grup g¢alismasi kullaniimiyorsa “Tek asansoér” olarak
Calisma Modu ayarlanmalidir.*3 veya 4 i grup ¢alismada HSM mod(ilii
GRUP A/B/C/D gereklidir.
A20 YOK Sadece KSA kumanda tiri igin gegerlidir. Zemin altindaki durak
Zemin Alti Durak Savisi sayisl bu parametreden girilir. Asansoér bu katlarin dis ¢agrilarini
© urak sayis 1-5 yukari yénde toplar.
DISLILI ENKODER
DISLILI ACIKCEVRIM
C10.1 T —
M - DISLISIZ SINCOS - . -
otor Segimi DISLISZ SSI Motor tlirli ve enkoderi bu parametreden segilir.
DIiSLISiZ ENDAT

C10.7 SOL e

Motor déniis ynii SAG Motor donis yénini bu parametreden ayarlanir.

C10.9 0-9000
Co9 Motor Anma Devri (1460 rpm) Motorun devri bu parametreye girilir.
suried°c10.15 2-08
AIZ :1 ; Motor Kutup Dislisiz motorlarda motorun kutup sayisi bu parametreye girilir.

yara Sayisl (2)
C10.17 0-42 A oo : o
Motor Anma I\/_Io_tor e_t|I_<et|nde yazan nominal akim degeri bu parametreye
18 A girilmelidir.

Akimi ( )

g10"1"9ph' 0.65-0.95 Dislili motorun etiketinde yazan Cos® degeri bu parametreye

Dgg';‘r‘ijs ' (0.84) girilmelidir.

C10.21 230-450 M iKei inal gerili o

Motor anma _o_lt_or etiketinde yazan nominal gerilim degeri bu parametreye

gerilimi (400 V) girair.

www.mik-el.com
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31?'23” 0.1-200 Motorun disli aktarma orani bu parametreye girilir. Dislisiz
orgr?lr aktarma (35) motorlarda 1 girilmelidir.
Motor kasnak Motorun tasiyici kasnaginin capi girilir.
capi (440 mm)
C15.13 0.1-3000 Asansorun nominal seyir hizi bu parametreden ayarlanir. Girilen
Yiiksek Hiz V3 T rpm degere goére hizin m/sn cinsinden degerini ve ihtiya¢ duyulacak
(1400 rpm) yavaslama yolunun mm cinsinden degerini verir. 817/818
zorunlu yavaslatici salterleri bu mesafeye gére konulmalidir.
Co09
Siiriicli Asansodrde kullanilacak 2. ara hizin degeri bu parametreden
Hizli C15.11 . ayarlanir, Girilen degere gore hizin m/sn cinsinden degerini ve
Ayarlar | Ara hiz V2 0-1399.9rpm ihtiya¢ duyulacak yavaslama yolunun mm cinsinden degerini
(0 rpm) verir. C15.11 ve C15.9 parametrelerine girilen en dislk hizin
yavaslama mesafesine gore 820 salterinin mesafesi
ayarlanmalidir.
Asansodrde kullanilacak 1. ara hizin degeri bu parametreden
C15.9 i ayarlanir, Girilen degere gore hizin m/sn cinsinden degerini ve
Ara hiz V1 0-1399.9rpm ihntiyag duyulacak yavaslama yolunun mm cinsinden degerini
(0 rpm) verir. C15.11 ve C15.9 parametrelerine girilen en disik hizin
yavaslama mesafesine gore 820 salterinin mesafesi
ayarlanmalidir.
C15.7 0-500 rpm "
Yanasma hizi Vo (100 rpm) Yanasma hizi bu parametreden ayarlanir. Var sayilan degeri
P 0,05 m/sn ye karsilik gelmektedir.
C15.1
Seviyeleme Vn 0-500 rpm Seviye yenileme sirasinda kullanilacak hizin degeri bu
(10 rpm) parametreden girilir. Varsayilan degeri 0,02 m/sn ye karsilik
gelmektedir. 0,3 m/sn altinda olmalidir.
C15.5
Geri al hizi Vr 0—14(())3.2rpm Geri Al calismasi sirasinda kullanilacak hizin degeri bu
( rpm) parametreden ayarlanir. 0,3 m/sn altinda olmalidir.
C15.3
Revizyon hizi Vi O—Sggﬁrpm Revizyon calismasi sirasinda kullanilacak hizin degeri bu
( rpm) parametreden ayarlanir. 0,63 m/sn altinda olmalidir.
ART ENKODR+MP/A3
D05 SAYICI+SEV.DUZ . Lo o N
Kuyu Kopyalama Tiril ARTIMLI ENKODER Kabin konumuna dair bilgilerin nasil okunacagi belirlenir.
SAYICI
OTOMATIK
Kat kapisinin tirt ayarlanir.
MANUEL ;
EOtS K Tori - OTOMATIK+MANUEL : Sadece bir katin (F15) kapisi otomatik
at Rapisi luru OTOMATIK + MANUEL diger katlar carpma kapi ise bu deger segilir.
KAPI YOK
LimiT Asansorun kapisinin acgilma suresi ayarlanir.
F20 1 saniye artarak-azalarak degisir. “Limit” secildiginde, kapi agma
Kapi Acma Siiresi sirsinda K16x girisine kap! tamamen acik sinyali gelene kadar
apt Agma sures - kap! agilmaya devam eder.
-30s
(3s)

www.mik-el.com
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Kap! geri agma sinyali geldiginde (fotocell veya DTO) kapinin ne

F25 LimiT kadar sure boyunca agilacagi ayarlanir. (1 saniye artarak-
. . azalarak degisir) “Limit” secildiginde K16x girisine limit sinyali
Kapi Geri Agma Sresi 1-30s gelene kadar kapi agilir.
(1s)
YOK Kabinin istem digl hareketini (UCM) engellemek igin kullanilacak

tertibat bu parametreden segilir.
“Hiz Regulatoru” segildiginde “KRO” girisinden hiz regilatérinin

Go01 HIZ REGULATORU
UCM Kaynagl durumu izlenir.
“Motor Freni” secildiginde ise FR1 ve FR2 giriglerinden motor
MOTOR FRENI freninin durumu izlenir. Izleme iglemi harekete baglamadan ve
hareket sirasinda yapllir.
PASIF
Kart Gzerinde bulunan 3faz okuma devresi ile faz kontroll
yapilir.
101 TEKFAZ PASIF:Faz kontroli yapiimaz.
Faz Koruma Modu FAZ SIRASIZ TEK FAZ: T-N arasina bagli fazin kontrolii yapilir.
S FAZ SIRASIZ:Faz kontrolii sirasiz olarak yapilir.
FAZ SIRALI:Faz kontrolii sirali olarak yapilir.
FAZ SIRALI
VAR e ; .
105 Sebeke gerilimi kesildiginde UPS ile kata getirme yapilip
Kurtarma Var Mi1? YOK yapilmayacagi bu parametre ile belirlenir.
F60 EVET Erken kapi agma yaplilip yapilmayacagi bu parametreden
Erken Kapi Agma HAYIR ayarlanir.
HO5 PASIF
Seviye Dlzeltme : Asansorun seviye duzeltme yapip yapmayacagi ayarlanir.
Fonksiyonu? AKTIF
K05 7 SEGMENT Revizyon kartinin Gray/Binary kod ¢ikig tart belirlenir.
Kabin Géstergesi Tiirii GRAY 7-segment ¢ikisi olan kartlarda surekli ¢ikis alinabilir
9 BINARY durumdadrr.
GRAY . - o o .
K10 Katlarin gostergelerinin baglandidi GBx c¢ikiglarinin Gray/binary
Kat Gostergesi Turu BINARY kod ¢ikig tiru belirlenir.
-9..-1
0-47
A
B
C
D
E
F
G
K15 H Kat ve kabin gostergelerinde gosterilecek kat karakterlerini
7 Segment Siralama L tanimlar.
n
O
P
R
T
U
PO-P9
BO-B9

www.mik-el.com
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PARAMETRE

ALABILECEGI
DEGERLER

ACIKLAMA

A03 Standart Uyumlulugu

EN81-20

EN81-1/2 + A3

Kumanda kartinin ¢alisma fonksiyonlari ilgili standart
¢alismasina goére ayarlanir.

2-48 Asansoriin hizmet verecegi durak sayisi belirlenir.
A06Durak Sayisi (24) *24 durak tzeri HSM moddlii gereklidir.
ASA/YUK TOPLA - KS Sistemin ¢agrilara hizmet verme mantidi belirlenir.
ASA. TOPLAMA - KSA S24T (i cagrilar toplamali, dis ¢agrilar toplamasiz)
A10 KS (cift Buton, Cift Yon Toplama)

Kumanda Tri

KARIS. TOPLA-KSL

IC TOPLAMA — S24T

KSA (Tek Buton, Asagi Yén Toplama)
KSL (Tek buton, Aptal Toplama)

Grup calismada asansorin kimlik se¢imi bu parametreden

TEK ASANSOR T =
ayarlanir. Grup g¢alismasi kullaniimiyorsa “Tek asansor
A15 Calisma Modu olarak ayarlanmalidir.
DR D *3 veya 4° Iii grup ¢alismada HSM modiilii gereklidir.
. YOK Sadece KSA kumanda tiri igin gegerlidir. Zemin altindaki
A20 Zemin Alti Durak durak sayisi bu parametreden girilir. Asansoér bu katlarin dis
Sayisl 1-5 cagrilarini yukari yonde toplar.
YOK Grup galismada A asansorii ile diger asansorler arasindaki
A21 Alttan Durak Farki 1-2 alttan durak farki segilir
. YOK Grup galismada A asansoril ile diger asansorler arasindaki
A22 Ustten Durak Fark 1-2 Ustten durak farki segilir
A30 Tarih ve Saat Ayarlari - Sistem saati ayarlari bu parametreden yapilir.
. TURKCE ) o . y
A35 Meni Dili NGILIZCE Menii parametrelerinin dil segenegi ayarlanabilir.
e C Meniisii Suriicii Ayarlar
C10-Siiriicii Makine/Motor
ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
DISLILI ENKODER
DISLILI ACIKCEVRIM
c1041 DISLISIZ SINCOS Motor tiirii ve enkoderi bu parametreden segilir.
Motor Segimi —
DISLISIZ SSI
DIiSLiSiZ ENDAT
C10.3 512-8192 : -
Kullanilan enkoderin darbe sayisi girilir.
Enkoder darbe sayisi (1024)
B-A A ve B kanallarin hangisinin daha énce geldigini belirleyen
C10.5 . . - .
. parametredir. Yanlis yon hatasi verilirse bu parametre degeri
Enkoder Y6nd A-B degistirilir.
C10.7 SOL Motor donus yonl bu parametreden ayarlanir.
Motor déniis yonii SAG
0-9000
C10.9 Motorun devri bu parametreye girilir
Motor Anma Devri (1460 rpm) :
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C10.11 0-350 Hz - -
Motor Anma Erekansi (50 Hz) Motor etiketinde yazan frekans degeri bu parametreye girilir.
Dislisiz motorlarda enkoder ile motor kutuplari arasindaki
R acinin degeridir. “Q41:0lgim Seyahati” yapilarak otomatik
C10.13 0-360 olarak belirlenebilir. Islem birden fazla kere tekrarlanarak
Kutup pozisyonu agisi (240°) birbirine yakin degerlerin bulundugundan emin olunmalidir. En
dogru sonug igin bosta motorda “Halatsiz” se¢enegi segilerek
yapilmasi tavsiye edilir.
Dislisiz motorlarda motorun kutup sayisi bu parametreye girilir.
Motor kutup sayisi (2)
C10.17 0-42 A Motor etiketinde yazan nominal akim degeri bu parametreye
Motor Anma Akimi (18 A) girilmelidir.
C.10.19 0.65-0.95 Diglili motorun etiketinde yazan Cos® degeri bu parametreye
CosintisPhi Degeri (0.84) giriimelidir.
C10.21 230-450 Motor etiketinde yazan nominal gerilim degderi bu parametreye
Motor anma gerilimi (400 V) girilir.
C10.23 0.1-200 Motorun disli aktarma orani bu parametreye girilir. Dislisiz
Motor aktarma orani (35) motorlarda 1 girilmelidir.
C10.25 0-5000 Motorun t Kasnad il
Motor kasnak cap! (500 mm) otorun tasiyici kasnaginin gapi girilir.
C10.27 1/1-1/4 -
Kabinin aski orani girilir.
Halat aski orani (1/1)
C10.31 o 0-5 Motor c¢ikis akim limiti bu parametre ile nominal akimin ¢arpimi
Motor Cikig akimi limiti (2) sonucundaki degere ayarlanir.
C10.35 2-16 KHZ Normal ¢alismada IGBT modiltanahtarlanma frekansidir.
IGBT tastyici frekansi (10 KHZ) Kay_|plar|l azal_tn_wak icin mUmkin oldugunca dusuk frekanslar
tercih edilmelidir.
C10.36 2.8 KHZ
IGBT taslyici frekansi 8 KHZ Revizyon hizi igin IGBT anahtarlama frekansidir.
revizyon ( )
C10.37 - 66-75°C IGBT modulin ¢alismasina izin verilen maksimum sicaklik
IGBT sicaklik esigi (66°C) degeri ayarlanir.
C10.38 MUTLAK N .
Rotor pozisyon Dislisiz motorlarda, rotorunun pozisyonunun hesaplanmasinda
hesaplayicisi ARTIMSAL kullanilacak olan enkoder kanallari bu parametreden segilir.
C10.39 PASIF Bu parametrenin degeri “AKTIF” segilirse, motorun bagli olup
Motor faz kaybi kontrol AKTIF olmadigi kontrol edilir.
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C15- Siiriicii hiz se¢gimi menisii

PARAMETRE AECER ER AGIKLAMA
C15.13 Asansorin nominal seyir hizi bu parametreden ayarlanir.
Yiksek Hiz V3 0.1-3000 rpm Girilen degere goére hizin m/sn cinsinden degerini ve ihtiyag
(1400 rpm) duyulacak yavaglama yolunun mm cinsinden degerini verir.
817/818 zorunlu yavaslatici salterleri bu mesafeye gore
konulmalidir.
Asansodrde kullanilacak 2. ara hizin degeri bu parametreden
15.11 . ayarlanir, Girilen degere goére hizin m/sn cinsinden degerini ve
Xrasmz 2V2 0 1:(3)99.9rpm ihntiya¢ duyulacak yavaslama yolunun mm cinsinden degerini
(0 rom) verir. C15.11 ve C15.9 parametrelerine girilen en disik hizin
yavaslama mesafesine gore 820 salterinin mesafesi
ayarlanmalidir.
Asansodrde kullanilacak 1. ara hizin degeri bu parametreden
15. i ayarlanir, Girilen degere gére hizin m/sn cinsinden degerini ve
Xrash?z V1 0 1:399.9rpm ihntiya¢ duyulacak yavaslama yolunun mm cinsinden degerini
(0 rpm) verir. C15.11 ve C15.9 parametrelerine girilen en disitk hizin
yavaslama mesafesine gore 820 salterinin mesafesi
ayarlanmahdir.
C15.7
Yanasma hizi Vo 0'7550 pm Yanasma hizi bu parametreden ayarlanir. Var sayilan degeri
(76 rpm) 0,05 m/sn ye karslilik gelmektedir.
C15.1 0-500 rpm Seviye yenileme sirasinda kullanilacak hizin degeri bu
Seviyeleme Vn (30 rpm) parametreden girilir. Varsayilan degeri 0,02 m/sn ye karsilik
gelmektedir. 0,3 m/sn altinda olmalidir.
Sl 0-401.2rpm
Geri al hizi Vr 380. P Geri Al galismasi sirasinda kullanilacak hizin degeri bu
( rpm) parametreden ayarlanir. 0,3 m/sn altinda olmalidir.
C15.3
Revizyon hizi Vi O—Eggﬁrpm Revizyon calismasi sirasinda kullanilacak hizin degeri bu
( rpm) parametreden ayarlanir. 0,63 m/sn altinda olmalidir.
C15.15 %90-200 Olgulen hiz degeri ile istenen deger arasindaki fark, burada
Asirl hizlanma hata limiti (%150) ayarlanan degeri asiyor ise cihaz hataya geger
C20-Siiriici hiz egrisi meniisii
PARAMETRE A'Bégg':ﬁfg' ACIKLAMA
C20.3 0.01-3 m/s"2 Hizlanma egrisinin diklik veya yatiklik durumunu ayarlar, eski

Hizlanma Egimi

(0.50 m/s"2)

ve agir tahrik makarasi olan makinalarda 0,40 dederinden
daha disik secilmelidir.

C20.5
Hizlanma Gegis Egimi

0.01-3 m/s"3
(0.50 m/s"3)

Hizlanma egrisinin sonunda yuksek hiza gegisin yumusakligini
ayarlar, eski ve agir tahrik makarasi olan makinalarda 0,30
degerinden daha disik secilmelidir.

C20.7
Yavaslama Egimi

0.01-3 m/s"2
(0.80 m/s"2)

Yavaslama egrisinin diklik veya yatiklik durumunu ayarlar, eski
ve agir tahrik makarasi olan makinalarda 0,40 degerinden
daha disik secilmelidir.

C20.9
Yavaslama Gegis Egimi

0.01-3 m/s"3
(0.80 m/s"3)

Yavaslama egrisinin sonunda yavas hiza gegisin yumusakligini
ayarlar, eski ve agir tahrik makarasi olan makinalarda 0,30
degerinden daha disik secilmelidir.
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ALABILECEGI

PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
C25.1 %0-100 Kalkigta hiz kontrol PID degerlerini bastirir. Motorda
Kazang Zayiflatma Kalkista (%0) vibrasyon varsa arttirilir, strts hedefi asiliyorsa dusuralar.
C25.3 %0-100
Kazang Zayiflatma (%0) Hizlanmadaki hiz kontrol PID degerlerini bastirir.
hizlanmada
C25.5 %0-100
Kazang¢ Zayiflatma ytksek °0/ 0 Yuksek hizda hiz kontrol PID degerlerini bastirir.
hizda (%0)
C25.7 %0-100
Kazang Zayiflatma °(0/ 0) Yavaslamadaki hiz kontrol PID degerlerini bastirir.
yavaslamada °
C25.9 %0-100
Kazang Zayiflatma °(0/ 0) Yanasmadaki hiz kontrol PID degerlerini bastirir.
yanasmada ‘
C25.11 0-32000 Motor hiz kontroli hata orani katsayisi
Hiz kontrol P katsayisi (20000)
C25.13 0-32000 Motor hiz kontroll hata toplami katsayisi
Hiz kontrol | katsayisi (2000)
C25.15 0-32000 Motor hiz kontroll hata diizeltme katsayisi
Hiz kontrol D katsayisi (0)
C25.17 10 -500ms Motor hiz kontrolli ddngili zamani ayarlanir.
Hiz kontrol zaman sabiti (90 ms)
C25.19 %0-90 Motor hiz kontrolii PID degerlerini bastirir.
Hiz kontrol dinamigi (%50)
C25.21 0-9999ms Motor hiz kontrol geri beslemesini filtreler.
Hiz kontrol PT1 Filtresi (0 ms)
C25.23 0-32000 Motor akim kontrol hata orani katsayisi
Akim kontrol P katsayisi (5000)
C25.25 0-32000 Motor akim kontrolli hata toplami katsayisi
Akim kontrol | katsayisi (500)
C25.27 0-32000 Motor akim kontrolli hata diizeltme katsayisi
Akim kontrol D katsayisi (0)
C25.29 %0-90 Motor akim kontrolli PID degerlerini bastirir.
Akim kontrol dinamigi (%0)
C25.31 0-999ms Motor akim kontrol geri beslemesini filtreler.
Akim kontrol PT1 filtresi (0 ms)
C25.33 0-128 ms Motor akim kontrol ID geri beslemesini filtreler.
Akim kontrol ID PT1 filtresi (0 ms)
C25.35 0-128 ms Motor akim kontrol |Q geri beslemesini filtreler.
Akim kontrol 1Q PT1 Filtresi (0 ms)
C25.43 PASIF Bu parametre ile belirtilen hizin Gstiindeki devirlerde asagida
Alt. Akim Kontrol Tetikleme belirtilen PID degerleri kullanilir. Motor DUsuk hizlarda
Esigi 0.1-1500 rpm titresim yaptiginda alternatif PID degerleri kullanilabilir.
C25.37 0-32000 Alternatif akim kontrolli hata orani katsayisi
Alt. Akim Kontrol P Katsayisi (5000)
C25.39 0-32000 Alternatif akim kontrolli hata toplami katsayisi
Alt. Akim Kontrol | Katsayisi (500)
C25.41 0-32000 Alternatif akim kontrolii hata diizeltme katsayisi
Alt. Akim Kontrol D Katsayisi (0)

mik-el
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ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
Fren actiktan sonra hareketin baslama gecikmesini belirler.
C30.1 0-3000ms Fren heniiz kapali iken hareket baglamasini 6nler. Mekanik
Fren agma gecikmesi (350 ms) frenin agilma gecikmesine bagl bir deger segcilir.
C30.3 OTOMATIK Katta salterinden sonra kag mm de durulacagini belirtir.
Fren mesafesi “OTOMATIK” segildiginde yanasma hizina gére 0,5 m/s?lik
0.1-99.9 mm egdim yapacak sekilde otomatik olarak belirlenir.
C30.7 %0-500
Geri kagma 6nleme DC (%0) Dislili motorlarda kalkista geri kagmayi énlemek igin kullanilir.
bileseni
C30.9 %0-500
Geri kagma 6nle P-I degerleri (%0) Kalkista geri kagmayi 6nlemek icin kullanilir.
C30.11 %0-80 Acik gevrimde kalkista motorun akimini yiizdesel olarak
Acik gevrim kalkista destek o girilen deger kadar arttirir. Hareket komutu gelmesine ragmen
(%40) . . g
motor dénemiyorsa bu deger arttiriimalidir.
C30.12 %0-80 Aclk gevrimde yanasma esnasinda motor akimini ylizdesel
Acik gevrim yanasmada (3/ 40) olarak girilen deger kadar arttirir. Asansér yanagsma hizinda
destek ¢ hareket edemeyip duruyorsa bu deger arttiriimalidir.
C30.13 %0-100 Acik gevrimde yiik degisiminden kaynaklanan donme
Acik cevrim devirde kayma (%10) hizindaki degisimleri dengelemek igin kullanilr.
Kalkista tutma mi yoksa Kalkista pozisyonlama mi yapilacagi
C30.15 YOK bu parametre ile ayarlanir. Geri kagmayi énlemek igin
Kalkista tutma kullanilir. Senkron motorlarda halat bagli ise bu parametre
VAR var yaplilir. Asenkron motorda ve Senkron motorda halat bagh
degil ise bu parametre yok yapilir.
C30.18 0-32000 Kalkista pozisyonlama hata orani katsayisi
Kalkista Pozisyon P katsayisi (20000)
C30.20 0-32000 Kalkista pozisyonlama hata toplami katsayisi
Kalkigta Pozisyon | katsayisi (5)
C30.22 0-32000 Kalkista pozisyonlama hata dlizeltme katsayisi
Kalkigta Pozisyon D katsayisi (3000)
C30.17 0-32000 Kalkista tutma hata orani katsayisi
Kalkigta tutma P katsayisi (10000)
C30.19 0-32000 Kalkista tutma hata toplami katsayisi
Kalkista tutma | katsayisi (5000)
C30.21 0-32000 Kalkista tutma hata dlzeltme katsayisi
Kalkigta tutma D katsayisi (0)
C30.23 10-500 ms Kalkista tutma dongli zamani ayarlanir.
Kalkigta Tutma Zaman Sabiti (40 ms)
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ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
C35.1 0.01-4.0 m/s Kilit agma bdlgesinin hiz sinir esigini belirler. Hiz belirlenen
V03 Role esigi (0.30 m/s) esigin altinda ise role cekilidir, kontagdi kapalidir.
e Emniyet Devre izleme
e inverter Hata Cikisl
353 e Fren Denetimi
- e Faz Kaybi
PRG1 _R_éle cikisi emniyet > Ngrmame Acik
devresi izleme > Normalde Kapali
e Durus Bolgesi
e Yavaslama Bodlgesi
C35.5 e Ana Kontak.t.ér CI|EI.§I.
PRG2 Rdle ¢ikigi emniyet * lfurtarma W (R
devresi izleme ° Om el -
o Kisa Devre Kontaktoru
e Harici Fan
e Asiri Yuklenme
e Motor Sicak
e Sdrlcu Sicak
o V<Vx Esigi
C35.15 48-400 V Ups ise 325V segilir.
Kurtarma Unitesi ¢ikig gerilimi (325 V) AkU ise aku voltaji segilir.
C35.17 %-80 ile %100 araligi Kurtarma hareketi baslangicinda dc injeksiyon siddeti
Kurtarma c¢ikis destegi %-20
C35.19 TEST
Kurtarma kolay yén bulma YOK Kurtarma esnasinda kolay y6n bulma modu buradan segilir.
SON YUK OLCUM

ENKODER IZLEME

C35.21
Kurtarmada kolay yén bulma

0.001-0.050 m/s

Otomatik yon algilama fonksiyonunda kullanilacak olan hiz
degeri

hizi 0.001 m/s

C35.25 %90-500 Kurtarma esnasinda asansor en fazla kurtarma hizindan
Kurtarmada agiri hiz limiti %300 parametredeki oran kadar yuksegine ¢ikabilir

C35.29 GECICI Hatalarin kalici olup olmadidi bu parametre ile ayarlanir. Eger
Asiri akim hatasi modu KALICI hatalar gegici secilirse komutlar diistince hatadan gikilir.

UPS GIRISi L1-N

Kurtarmada kullanilan yedek gig¢ girisinin nereden yapilacagi
bu parametre ile belirlenir.
UPS ile kurtarma yapilacaksa "L1-N” secenegi secilmelidir.

C35.31 Bu durumda ups baglantisi UPS giris klemenslerinden
e yapiimahdir.
Yedek glg girisi Ak ile kurtarma yapilacaksa “L11-L31” deg@eri secilmelidir.
L11-L31 FAZI Bu durumda uygun amperde sebeke ve yedek gli¢ kontaktori

kullanilarak, elektrik kesintisinde sebekenin cihazdan
ayrilarak akllerin L11-L31 giriglerine verilmesi saglanmalidir.

C35.32 AKTIF izin yok hatasi kontrolii yapilip yapilmayacagi bu parametre

izin yok hatasi PASIF ile kontrol edilir.
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ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
C40.5 Versiyon:7.25 Cihaz versiyonu ve amperini gosterir.
Sirucu tanimi versiyonu Cihaz Boyu:18A
C4Q.9 19:02094 Cihaz seri numarasi
Seri Numarasi

C45- Siiriicii Donanim Ayarlan Meniisii

ALABILECEGI

PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
C45.3 0.1-42 A Maksimum ¢ikis akimi ayarlanir.
Maksimum ¢ikis akimi 32.3 A EFEKTIF
C45.5 %0-200 Hizlanmada nominal akimin ylizdesel olarak ne kadar
Hizlanma egimi akimi %180 fazlasinin motora uygulanacagi bu parametreden ayarlanir.
C45.7 0-6 saniye C45.5 de ayarlanan akimin motora ne kadar sire
Hizlanma egimi suresi 5 saniye uygulanacagi bu parametreden ayarlanir.
C45.9 0-600 V Sebeke gerilimi ayarlanir.
Sebeke voltaji 400 V
C45.11 0-650 V Frenleme direncinin kapanacagi gerilim degeri bu parametre
Frenleme kiyici kapama 650V ile ayarlanir.
C45.13 0-700 V Frenleme direncinin agilacagi gerilim degeri bu parametre ile
Frenleme kiyici agma 700V ayarlanir.
C45.15 1-16 Khz Frenleme direncini stiren IGBT’nin anahtarlama frekansi bu
Frenleme kiyici frekansi 8 Khz parametreden ayarlanir.
C45.17 VAR Ana besleme girisindeki Faz-Toprak arasi
PE Rolesi filtrelerin kullanimi ayarlanir. Zaman parametresi ile
YOK hareketten sonra pasif kalma siresi ayarlanir.
C45.19 10-35 Derece Siriclyld sogutma igin kullanilan fanlarin kapanma sicakligi
Sogutma fanlari kapama 35 Derece ayarlanir.
C45.21 10-40 Derece Sirlciyt sogutma igin kullanilan fanlarin agilma sicakhgi
Sogutma fanlari agma 40 Derece ayarlanir.
C45.23 YOK Kisa sireli emniyet devresi kesintilerini filtrelemek icin
Emniyet devresi hata kullanilir.
filtreleme VAR
C50-Siiriicii zaman sabitleri
ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
Fren kontaktort dustikten sonra ne kadar slire daha motora
0-5000 DC injeksiyon uygulanacagi bu parametreden ayarlanir.
- ms . o -

C50.3 500 ms Bu sire en az, fren kontaktorinin du§me3| ile motorun
Frenleme siiresi freninin kapanmasi arasinda gegen sire kadar olmalidir.

Freni ge¢ kapanan motorlarda arttirilmalidir.
C50.5 0-5000 ms Motorun durmasi ile fren kontaktériiniin dislrllmesi
Tutma slresi 100 ms arasindaki suire bu parametre ile belirlenir.
C50.13 0-500 ms IPM moddlin tetikledigi asiri akim hatasini filtrelemek igin
Asiri akim filtre zamani ) kullanilir. Ayarlanan sure sonunda IPM modulun hata cikigl

aktifse agiri akim hatasi kaydedilir.
C50.15 0-2000 ms Enkoder ile bu slre kadar haberlesme olmadigi zaman
Enkoder izleme Siresi 500 ms enkoder hatasina gegilir.

Cihaza eneriji verildiginde veya hareket bittikten sonra 6n
C50.17 0-9900 ms dolum rdlesi tetiklenerek DC bara 6n dolum islemi baslar. Bu
On dolum gecikmesi 8000 ms parametreye girilen slire sonunda dc bara kondansatérlerinin

gerilimi istenilen degere ulasmamis ise 6n dolum hatasi
verilir,

www.mik-el.com

mik-el

LIFT TECHNOLOGIES 16/38




U-STO “SafeTorqueOff*

Kontaktér Gerektirmeyen Tiimlesik Asansor Kontrol Unitesi

Dékiiman Siirimi: V1.00 -Tr / 07-10-2019

C50.19
Revizyon gecikmesi

Revizyon calismasi sirasinda sik sik yapilan sert durus
durumunda ortaya gikan disik ara gerilim hatasini filtrelemek

0-5000 ms e , I
icin kullanilir. Ayarlanan sire sonunda dc bara gerilimi olmasi
1000 ms L gy .
gereken degerin altindaysa dusuk ara gerilim hatasi
kaydedilir.
C50.21 500-5000 ms Kurtarmada kolay yon( bulmak igin test sliresi bu parametre
Kurtarma test suresi 1000 ms ile belirlenir.
C50.23 0-20000 ms Bir hareket bittikten ne kadar slire sonra yeni hareketin
Hareket gecikmesi 1000 ms baslayabilecegi bu parametreden ayarlanir.
¢ D-Kuyu Ayarlar
ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
SAYICI

D05

ARTTIRIMLI ENKODER

SAYICI + SEVIYE

Kabin konumuna dair bilgilerin nasil okunacagi belirlenir.

Kuyu Kopyalama TurU DUZELTME
ARTTIRIMLI
ENKODER+MP/A3
Hareket basladiktan bu parametrede girilen sire kadar sonra
D08 0-7 sn enkoderdenpals gelip gelmedidi ve enkoderin dogru yoénde
Enkoder izleme Gecikmesi (3.5 sn) doénlp dénmedigi kontrol edilir. Eger pals gelmiyor veya
enkoder dénus yonu ters ise konum hatasi verilir.
Bu parametrenin degeri “0°dan farkli ise dogrudan yanasma
D09 0-5 sn . - y . - y
ilave Yanasma Mesafesi (0 sn) iptal edilir. Durustan Once girilen sire boyunca asansor
s yanasma hizinda hareket eder.
D10 1.Miknatis Asansoriin hedef katta durabilmesi igin o katin hangi
Yavaslama Miknatis Segimi D Wilareie miknatisinda yavaslamasi gerektigi ayarlanir.
D15 D05 Sayici veya Sayicl + Seviye Dlzeltme segili ise Asansor
o Yok(X) ... 48 bu parametrede belirtilen duraklar arasinda 2. miknatista
Uzun Kat Araligi
yavas hiza gecer.
D16 D05 Sayici veya Sayicl + Seviye Dizeltme secili ise Asansor
Kisa Kat Aralidi Yok(X) ... 48 bu parametrede belirtilen duraklar arasinda 1. miknatista
sarat Arallg yavas hiza geger.
Asansor, V3 yuksek hizinda iken yavaslamaya gececedi
D17Yuksek Hiz KV3 10-500cm mesafe bu parametreden ayarlanir.
Yavaglama Mesafesi *Yavaglama mesafesi 500cm den bliyiikse HSM modiilii
gereklidir.
D18Ara Hiz-2 KV2 Asansor, V2 ara hizinda iken yavaglamaya gececedi mesafe
: 0-(< D17)cm
Yavaglama Mesafesi bu parametreden ayarlanir.
D19Ara Hiz-1 KV1 Asansor, V1 ara hizinda iken yavaglamaya gececedi mesafe
; 0-(< D17)cm
Yavaglama Mesafesi bu parametreden ayarlanir.
D20 ) Enkoderli kuyu kopyalamada kat hizalari bu parametreden
Kat Hiza Ayarlari ayarlanir.
D21 Katta sinyali algilandiktan sonra yukari yonde durusu
Cikista Kat Hizalama 0-25s geciktirmek igin bu parametre ayarlanir.
Gecikmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
D22iniste Kat Hizalama 02 Katt_i_ smie}h_ ?)Ig|land|ktan sonlra asagl yonde durusu
Gecikmesi -25s geci tlrme icin bu parametre ayarlanir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
D23 5-120s Konum bilgisi ayarlanan siire iginde degismez ise sistem
Kattan Kata Sire Sinir (20sn) “Sure Asim Hatas!” kaydedip servis disina geger.

www.mik-el.com

mik-el

LIFT TECHNOLOGIES

17/38




U-STO “SafeTorqueOff*

Kontaktér Gerektirmeyen Tiimlesik Asansor Kontrol Unitesi

Dékiiman Siiriimu: V1.00 -Tr / 07-10-2019

D24 1.50 — 2.50 “3.12 Asansoriin Seyahat Hizinin Belilenmesi” béliimiine
Hiz Kullanim Carpani (2) bakiniz.
D05 Sayici veya Sayici + Seviye Dilzeltme secildiginde, bu
parametrenin degeri “0” dan farkh ise, asansor ardisik
D25 0-3s katlara giderken seyahat silresini kisaltmak igin nominal
Komsu Kat Gecikmesi hizdan daha distk bir hizla(KV1) hareket eder. Asansor
yavaglamaya hedef katin yavaslama miknatisindan bu
parametrede ayarlanan sure kadar sonra gecer.
¢ E Meniisii Kabin Ayarlari
ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
EO05 YOK Asansor bekleme moduna gectikten ne kadar slre sonra
Kabin Lambas! Séndiirme kabin lambasini séndirecegi ayarlanir.
Siiresi 1-15sn (1 saniye artarak-azalarak degisir. Kabin lambasinin stirekli
(9 sn) yanik kalmasi igin “X” secenegi secilmelidir.)
YOK Asansorin normal ¢galisma modunda i¢c kumandadan en fazla
E10 kag ¢agri alabilecegi ayarlanir.
ic Cagri Siniri 1-9 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak
) gosterilir.
E15 10 — 300 sn Fan butonuna basildiktan sonra kabin faninin ne kadar sire
Kabin Fani Calisma Suresi calisacagl bu parametreden ayarlanir. Fan g¢alisirken Fan
(50 sn) butonuna tekrar basilirsa Fan durur.
e F Meniisii Kapi Ayarlari
ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
OTOMATIK Kat kapisinin tir ayarlanir.
FO5 MANUEL OTOMATIK+MANUEL Sadece  bir  katin  (F15
Kat Kapisi Turl parametresinden segilir) kapisi otomatik diger katlar ¢arpma
OTOMATIK + MANUEL | kapi ise bu deger segilir.
KAPI YOK
F10 Kabin kapisinin tiri ayarlanir
Kabin Kapisi Tarl OTOMATIK P y
F12 EVET _
Kabinde ikinci kapi olup olmadigi bu parametreden ayarlanir.
Arka Kapi Var Mi? HAYIR
A
F13 B Hangi katta hangi kapinin calisacagi bu parametre ile
On/Arka Kapi Segimi belirlenir.
A&B
F15 . 0— 47 Kat kapisi tiri (F05) “OTOMATIK + MANUEL” segcildiginde
Otomatik Kapi Kat Otomatik kapi kati bu parametreden ayarlanir.
LiMIT Asansorin kapisinin agilma suresi ayarlanir.
1 saniye artarak-azalarak degisir. “Limit” segildiginde, kapi
F20 acma sirsinda K16x girisine kapi tamamen acik sinyali gelene
Kapi Acma Siiresi 1—-30sn kadar kapi agiimaya devam eder.
(3 sn)
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LIMIT Kapi geri agma sinyali geldiginde (fotosel veya DTO) kapinin
F25 1-30 ne kadar slre boyunca agilacagi ayarlanir. 1 saniye artarak-
Kapi Geri Agma Siiresi —oush azalarak degisir. “Limit’ segildiginde K16x girisine limit sinyali
(1sn) gelene kadar kapi agllir.
F30 0-30sn Asansorun kapisi acildiktan sonra, bu parametrede ayarlanan
Kapi Kapama Gecikmesi (1 sn) deger kadar aclik kalir ve kapanmaya baslar.
F31 Kat kapisi manuel, kabin kapisi olmayan asansorlerde,
Katta Bekleme Siiresi 1-30sn asansoriin diger cagriya gitmeden once katta ne kadar
bekleyecedi bu parametreden ayarlanir.
Asansorun harekete baglamadan 6nce kapinin kapanmasi ve
kilittenmesi icin bekleyecegi sire bu parametreden ayarlanir.
F32 0-30sn Bu siire igerisinde kapi kapanmaz ve kililenmez ise kapi
Kilit Bekleme Suresi (10 sn) tekrar acilip kapatllarak kapanmasi ve Kkilitlenmesi
saglanmaya calisilir. 3 deneme sonunda kapl kapanmiyorsa
“Kapl Kapanmadi”, kilittenmediyse “Kapi Kit. Hatasi” verilir.
Katta 6n ve arka kap! birlikte aciliyorsa (A&B), A kapisindaki
koprilerin algilanabilmesi icin énce, A kapisi agtirilarak bu
F33 0-30s parametrede ayarlanan slire boyunca emniyet devresi kontrol
Kapi Kilit izleme Siresi (2 sn) edilir. Eger bu sure sonunda A kapisinin kilidi veya fisi
aclimamigsa A kapisinin fig veya kilidinde kdpra var demektir.
Sistem Emniyet Devresi hatasina gecer.
Normalde Agik Kapi limitlerinin ¢calisma sekli bu parametreden segilir.

F34
Kap! Limitleri Kontak Taru

Normalde Kapall

Normalde Kapali: kapi acildiginda veya kapandiginda ilgili
limit sinyali kesilir.

Normalde Acik: Kapi acildiginda veya kapandiginda ilgili limit
sinyali gelir.

F35
Lir Cekme Gecikmesi

0-3sn

Harekete baglamadan 6nce kat kapisi kapandiktan ne kadar
sire sonra lirpompunenerjilendirilerek  kat  kapisinin
kilitlenecegi bu parametreden ayarlanir.

F36
Fotosel Girisi Kontak Tarl

Normalde Agik

Normalde Kapali

Fotosel girisinin galisma sekli bu parametreden ayarlanir.
Normalde Acik: Fotosel cisim algiladiginda K30 girisine sinyal
gelmelidir

Normalde Kapali: Fotosel cisim algiladiginda K30 girisindeki
sinyal kesilmelidir.

YOK Bu parametre yok segili ise fonksiyon pasiftir. Eger girilen
F36.1 slre boyunca fotosel sinyali algilanir ise slire sonunda fotosel
Fotosel Stire Asimi 10-60 sn sinyali dikkate alinmayarak dusuk glcte kap! kapama komutu

verili.(K1x rolesi ile)
Kilit icin gektir
F37 o L — Lir rélesinin nasil galisacagi bu parametreden segilir.
LIR Roélesinin Calisma Turu Kilit icin birak
F40 Kat kapisi manuel olan asansorlerde i¢ kapi agilmaya
LIR Birakma Gecikmesi 0-20sn basladiktan ne kadar slre sonra kat kapisinin kilidinin
agilacagi bu parametreden ayarlanir.
F50 _ Asansérin kapisi agik tutuldugunda, ne kadar sure sonra
10 sn — 60 sn

Kapi Acik Kaldi Servis Disl servis digina gececedi bu parametreden ayarlanir (5 saniye
Gegme Siiresi (60 sn) artarak-azalarak degisir)

EVET AsansoOr, harekete baglamada &6nce kapi kapatirken
F55 . . bulundugu kattan kat cagrisi aldiginda kapinin geri acilip
Dis Cagrida Kapi Geri A¢ HAYIR acilmayacagi bu parametreden ayarlanir.
F60 rken kapi agma yapilip yapllmayacadi bu parametreden

EVET Erken k | | 31 b tred
Erken Kapi Agma HAYIR ayarlanir.
F63 0-30 cm Enkoderli kuyu kopyalamali sistemlerde, kat hizasina ka¢ cm
Erken Kapi Agma Mesafesi (10 cm) kala erken kapi agma islemini baslayacagi bu parametreden

ayarlanir.
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MLA ve MLB bdlgesi algilandiktan bu parametrede ayarlanan

[ Erken Kapi Agma Gecikmesi I=ile sure kadar sonra erken kapl agma baglatilir.
¢ G Meniisii Fonksiyonel Ayarlar
ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
YOK Kabinin istem disi hareketini (UCM) engellemek igin
; — kullanilacak tertibat bu parametreden segilir.
G01 HIZREGULATORU | “y;z  Regiilatéri”  secildiginde “KRO” giriginden  hiz
UCM Kaynag! regUlatérindn durumu izlenir.
. “Motor Freni” secildiginde ise FR1 ve FR2 giriglerinden motor
MOTOR FRENI freninin durumu izlenir. I1zleme islemi harekete baglamadan ve
_ hareket sirasinda yapllir.
G05 AKTIF Bu parametre “Aktif’ secildiginde kabin iginden verilen ic
ic Cagr Silme Fonksiyonu PASIF ¢agrilar, butona tekrar basildiginda silinir.
G10 0-3sn Kat ve kabin kapisi kapandiktan sonra asansoriin harekete
Kalkis Gecikmesi (0.1 sn) baslamadan 6nce ne kadar sure bekleyecedi ayarlanir.
G11 PASIF Asansor itfaiyeci asansorii olarak kullanilacaksa bu parametre
[tfaiyeci Modu AKTIF “Aktif” secilmelidir.
G12_ o PASIF Kabinde itfaiyeci anahtari kullanilacak ise bu parametre aktif
Kabinde ltfaiyeci : segilmelidir. Bu durumda kabinde yer alan itfaiyeci anahtari U-
Anahtari>USTO IN6 AKTIF STO’nun IN6 girisine baglanmalidir.
-G1.3 _ o A iki kapili asansérlerde, itfaiyeci modunda hangi kapinin
Itfaiyeci Modu Kapi Segimi B calisacagi bu parametre ile belirlenir.
G14 o NORMALDE AGIK itfaiyeci modu girisine(813) baglanan anahtarin kontak tiiri bu
813 Kontak Tri NORMALDE KAPALI | parametre ile belirlenir.
G141 NORMALDE ACIK

813C (USTO > IN6) Kontak
Turl

NORMALDE KAPALI

G12 parametresi aktif secildiginde, kabinde kullanilan itfaiyeci
anahtarinin (U-STO IN6 girisine baglanir) kontak tirl bu
parametre ile belirlenir.

816 Yangin Alarm Kontak
Turd

NORMALDE KAPALI

G15 YOK (X) 5 5 ,

Park Kati 0—4a7 Park duraginin kaginci durak oldugunu belirler.

G16 . _ Hemen — 5 dk. Asansor bek!eme VQUrumuna gegtikten ne kadar slre sonra
Park Etme Gecikmesi park katina gidecegdi bu parametreden segilir.

G17 Acik Park katinda kapinin kapali mi yoksa agik mi tutulacagi bu
Parkta Kapi Durumu Kapall parametreden ayarlanir.

G20 0-47 Yangin tahliye duragi bu parametreden segilir. 0 ile
Yangin Tahliye Kati (0) maksimum durak sayisi (A06) arasinda bir deger segilebilir.
G21 NORMALDE ACIK

Yangin alarmi sinyalinde kullanilacak olan kontadin turd bu
parametreden segilir.

G22 AKTIF Sistem, yangin tahliye modunda iken “Vatman” anahtari ile
Yanginda Vatman Modu PASIF kullanilip kullanilamayacagi segilir.

G23 AKTIF EN81-73 standardina uygun yangin tahliye fonksiyonu
Yangin Tahliye Modu PASIF kullanilacaksa bu parametre “Aktif” segilir.
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G23.1
Yangin Tahliye Modu Cikis
Turd

SINYAL

SINYAL & RESET>Q42

Yangin tahliye modunun nasil sonlandirilacagi bu parametre
ile belirlenir.

“Sinyal” secildiginde 816 girisine bagl sinyali normale
dénduginde asansdr normal calismasina doner.

“Sinyal &Reset>Q42” secildiginde ise 816 girisine bagli sinyal
normale doéndikten sonra, asans6r normal c¢alismaya
dénebilmesi icin Q42 menlslinden resetlenmelidir.

G24

Yangin Tahliyede Kapi
Durumu

ACIK

KAPALI

Bu parametrenin degeri “Kapall” secildiginde yangin tahliye
katinda kapi 20sn acik tutulduktan sonra kapatilir. DTO veya
yangin tahliye katindaki kat ¢agri butonuna basilarak kapi
tekrar 20sn actirilabilir. “Ac¢ik” segildiginde ise yangin tahliye
katinda yangi alarm sinyali kesilene kadar kapi ac¢ik tutulur.

G25
806 Deprem Sinyali Kontak
Tard

NORMALDE ACIK

NORMALDE KAPALI

Deprem sinyalinde kullanilacak olan kontak tirt segimi yapilir.

G25.1
Deprem Modu Cikis Taru

806 Sinyali ile

806 VE RESET>Q43

Deprem modunun nasil sonlandirilacagl bu parametre ile
belirlenir.

“806 Sinyali ile” secildiginde 806 girisine bagli sinyali normale
déndigiinde asansér normal galismasina doner.

“806 &Reset>Q43” secildiginde ise 806 girisine bagh sinyal
normale doéndikten sonra, asans6r normal c¢alismaya
dénebilmesi icin Q43 menlslinden resetlenmelidir.

G26
Depremde Kapi Durumu

ACIK

KAPALI

Deprem sinyali algilanip asansor en yakin katta durdugunda,
bu parametrenin degeri “Agik” secili ise kapi deprem sinyali
kesilene kadar acik tutulur. “Kapall” secildiginde ise kapi
acildiktan sonra tekrar kapatilir. DTO butonu aktiftir, bu
butona basilarak kapi tekrar actirilabilir.

G30
Asgari YUk Fonksiyonu

AKTIF

PASIF

Asgari yuk fonksiyonu bu parametreden aktive edilir.
Parametrenin degeri “Aktif” secildiginde kumanda karti 802
girisini kontrol etmeye baslar. 802 girisinde sinyal olmadidi
strece kabin g¢agrilari kabul edilmez (kabinde asgari yuk
olmadidi slrece). Bu girise asin yUk cihazinin asgari yik
cikisi baglanmalidir.

G35
SSR Karti Kuyu Koruma
Fonksiyonu

PASIF

AKTIF

SSR kartl asansor kuyusuna, kat kapilarindan yetkisiz kisilerin
girisini algilayarak asansérin c¢alismasini durdurmak igin
kullanilir. SSR kartinin kullanilabilmesi igin SSR kartinin
baglantilari  yapilarak bu parametrenin degeri  “Aktif”
secilmelidir. Kat kapilarindan herhangi birinin, kumanda
kartinin kontroli disinda agilmasi “SSR Kuyu Koruma”
hatasinin olusmasina sebep olur. Bu durumda sistem bloke
edilir.

G36
SSR Karti Kapi Kapanma
Sdresi

LiMIT

1-30 sn

Bu parametreden kuyu koruma fonksiyonunda kullaniimak
Uzere kabin kapisinin kapanma suresi girilir.  “Limit”
secildiginde K19 girisine bagli kapi kapali limit sinyalinden
kabin kapisinin kapandidi algilanir. Aksi halde girilen sure
sonunda veya emniyet devresi tamamlandiginda(hangisi 6nce
olursa) kabin kapisinin kapandigi algilanir.

G40
Katta Kartli Giris
Okuma Siresi

YOK (X)

1-10s

Katlarda kartli gegis sistemi kullaniliyorsa, U-STO’nun IN2
girisinde sinyal algilandiktan sonra, ayarlanan sure kadar
katlardan c¢agri alinir. Sure sonunda veya IN2 deki sinyal
kesildiginde katlardangelen ¢agrilar kabul edilmez.

G41
Kabin Karth Girig
Okuma Sdresi

YOK (X)

1-10s

Kabinde karth gegis sistemi kullaniliyorsa, kabin kaseti
kartinin ~ (SC24,PCR,MVCDD..) IN2 girisinde sinyal
algilandiktan sonra, ayarlanan sire kadar kabinden c¢agri
alinir. Slire sonunda veya IN2 deki sinyal Kkesildiginde
kabindengelen ¢agrilar kabul edilmez.

www.mik-el.com

mik-el

LIFT TECHNOLOGIES 21/38




U-STO “SafeTorqueOff*

Kontaktér Gerektirmeyen Tiimlesik Asansor Kontrol Unitesi

Dékiiman Siiriimu: V1.00 -Tr / 07-10-2019

G45
120 Hatasi

GECICI HATA

KALICI HATA

Sistemin, 120 hatasi kaydettikten sonraki c¢alisma modu
secgimi yapilir. 120 sinyali geldikten sonra bu parametrenin
degerine gore hatadan gikabilir veya hatada kalmaya devam
edebilir.

G46
130 Hatasi

GECICI HATA

KALICI HATA

Sistemin, 130 hatasi kaydettikten sonraki galisma modu segimi
yapilir. 130 sinyali geldikten sonra bu parametrenin degerine goére
hatadan cikabilir veya hatada kalmaya devam edebilir.

G47
140 Hatasi

GECICI HATA

KALICI HATA

Sistemin, 140 hatasi kaydettikten sonraki c¢alisma modu
secimi yapilir. 140 sinyali geldikten sonra bu parametrenin
degerine goére hatadan gikabilir veya hatada kalmaya devam
edebilir.

G438
KRU Kontrollinde Komut
Zamani

0-1sn
(0 sn)

Bu parametrenin degeri “0” dan farkli secildiginde kumanda
karti KRU hatasi algiladiginda bu parametrede girilen sire
kadar hareket komutu verip keserek KRU kontrollnU tekrarlar.

Burada amag asansori hareket ettirmeden kontaktorlerin
¢ekip birakmasini saglayarak kapall kontaklarin oturmasini
saglamaktir. Ardisik Gi¢c denemede de KRU hatasi algilanirsa
KRU hatasina gegilir ve sistem bloke edilir.

Bu parametreden ayarlanan slre, hiz kontrol cihazinin fren
kontaktorlerini cektirmesine izin vermeyecek kadar olmalidir.
Bu sayede kabinin hareket etmeyecedi garanti edilir.

G49
Inverter Ayarlarini
Kaydet / Geri yUkle

Hayir

MD Den Kaydet

MD ye Geri Yukle

“MD Den Kaydet segildiginde”, sUrtict ayarlar yedeklenir.

‘MD ye Geri Yukle” secildiginde ise dnceden yedeklenen
surucu ayarlari geri yuklenir.

G50
Baslangi¢ Ayarlarina Dén

HAYIR

SXU PARAMETRELER

SXU KUYU/GOSTERGE

MD PARAMETRELER

Parametre degerlerini fabrika ayarlarina dondirmek igin bu
parametre  kullanihr.  Kumanda  karti  Parametreleri,
kuyu/gésterge ve MD parametreleri birbirinden etkilenmeden
fabrika ayarlarina dondurdlebilir.

G55
Uzaktan izleme Verileri

PASIF

AKTIF

Bu parametrenin degeri “Aktif” secildijinde acik kaynak
uzaktan izleme verileri,ic CAN-Bus (CAN-INT)hattindan
gonderilir.

G60
Yikleme Modu

YOK

0-10 sn.

Bu parametre aktif edilirse girilen slire kadar kapi agma
butonuna (DTO) basildiginda asansér yukleme moduna geger
ve kapisini acik tutar. Bu durumda kat ¢cagrilari kabul edilmez.

Yukleme modundan c¢ikmak icin kabinden kapi kapama
butonuna (DTS) basilmali veya bagka bir kata c¢agrisi
veriimelidir. Ayrica yukleme modunda fotosel (K30x girigi)
sinyali izlenir, 2 dk boyunca fotosel aktivitesi algilanmazsa
yukleme modundan ¢ikilir.

G65
Halat Manevra Sayici

PASIF

AKTIF

Bazi asansorlerde 6zel yapida halatlar  kullaniimaktadir. Bu
halatlarin kullanim émru Uretici firma tarafindan belirlenmektedir.
Bu halatlarin émri doldugunda asansoéru kullanilmaya devam
etmeden 6nce halatlarin degistiriimesi gerekmektedir.

Bu fonksiyonun kullanilabilmesi igin MBM karti ve 6zel el terminali
gereklidir. “Aktif” edildiginde asansOriin manevralari sayilarak
MBM kartinda saklanir. Asansoriin manevra sayisi G66
parametresinde ayarlanan degere ulastiginda, asansor bloke
edilir. Asansériin normal c¢alismaya donebilmesi igin, halatlar
degistirildikten sonra yeni bir MBM karti takilmalidir. MBM Kkarti
takildigi U-STO ile eslestiginden herhangi bir amagla baska U-
STO’ya takilamaz. Manevra sayaci dolan MBM Kkarti tekrar
kullanilamaz.
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Kullanilan halatin Ureticisi tarafindan izin verilen manevra

sayls| bu parametreye girilmelidir.

36|6t Manevra Savisi ?;%%%%%%? 1! izin verilen manevra sayisi halat aski oranina gére
alat Manevra sayls asansorden asansore degisiklik gosterebilir. Dogru deder igin
halat Ureticinize danisiniz.
Bu fonksiyonun aktive edilebilmesi icin halat manevra
sayacinin “Aktif” olmasi gerekmektedir.

PASIF Bu fonksiyon halatlarin aginmasinin belirli tarihlerde kontrol
edilmesini saglamak amaciyla tasarlanmistir. Parametrenin
degeri “Aktif” secildiginde G68 parametresinde girilen tarihe
kadar halatlarin kontrolli saglanmaz ise sistem bloke edilir ve

G67 ana ekranda “HALAT KONTROL HATA” mesaji gosterilir.
Halat Muayene Fonksiyonu Asansdrin normal galismaya dénmesi ve bloke olmamasi igin
her halat kontroliinden sonra G68 parametresine daha ileri bir
) tarih girilmelidir. G68 parametresinde girilen tarihe 1 ay kala

AKTIF asansor bosa dustiginde U-STO’nun ana ekraninda “HALAT
KONTROL ET” uyari mesaji gosterilir. Bu fonksiyonun duizgin
calisabilmesi icin A30 parametresinde yer alan tarih ve saat
ayarlari dogru yapilmalidir.

G638 Halat kontroll yapilmaz ise sistemin bloke edilecegi tarih bu
Halat Muayene Tarihi ) parametreden girilir.
¢ H Meniisii Seviyeleme Ayarlari
ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA

HO5 PASIF A o ) diizelt < b
Seviye Diizeltme Py annio?rmd nsewyrtla nlruze me yapip yapmayacagi u
Fonksiyonu? parametreaen ayarianir.
215. Diizeltme Bas| 0-25sn Kabin kat hizasindan kaydiktan bu parametrede ayarlanan

eviye Luzellme Baslangie (1 sn) sure kadar sonra seviye dizeltme baglar.
Gecikmesi
H20 Asansor yukari ydénde seviye dizeltme yaparken tam kata
Yukari Seviye Diizeltmede 0(; ?:ns)n gsgjrillgtr(]elrrm ne kadar sire sonra seviye duzeltmeyi bitirecegi
Durus Gecikmesi ' :

® (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)

H25 Asansor asagl yonde seviye dizeltme yaparken tam kata
Asadi Sevive Diizeltmed 0-25s geldikten ne kadar sire sonra seviye dizeltmeyi bitirecegi

sagl Seviye Diizeltmede (0.1 sn) ayarlanir.

Durus Gecikmesi

(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)

e | Meniisii Faz Koruma ve Kurtarma Ayarlari

ALABILECEGI
PARAMETRE DEGERLER ACIKLAMA
PASIF Kart Gzerinde bulunan 3faz okuma devresi ile faz kontroll

yapilir.
101 TEKFAZ PASIF:Faz kontrolii yapiimaz.
Faz Koruma Modu FAZ SIRASIZ TEK FAZ: T-N arasina bagli fazin kontrolii yapilir.

FAZ SIRASIZ:Faz kontrolii sirasiz olarak yapilir.

FAZ SIRALI FAZ SIRALI:Faz kontrolii sirali olarak yapilir.

105 VAR Sebeke gerilimi kesildiginde UPS ile kata getirme yapilip
e Wi e YOK yapilmayacagi bu parametre ile belirlenir.
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Asansorin kurtarma moduna elektrik kesildikten ne kadar

106 0-15sn - o |
. . slire sonra gegecegi ayarlanir.
Kurtarma Baglama Gecikmesi (8 sn) (1 saniye artarak-azalarak degisir)
107 Asansorin kurtarma moduna gegtikten ne kadar sire sonra
0-15sn harekete baslayacagi b tred lanir. (1 sani
Kurtarma Hareket Baglama (@ sn) arekete baslayacagi bu parametreden ayarlanir. (1 saniye
Gecikmesi artarak-azalarak degisir)
Kurtarma modunda, kabini kata getirmek igin harekete ne
108 30-210sn adar siire devam edilecegi bu parametreden ayarlanir. Bu
Kurtarma Siire Siniri (60 sn) slUre iginde kabin kat hizasina ulasamazsa hareket
sonlandirilir.
109 0—10sn Sebeke gerilimi geldikten ne kadar sire sonra asansorin
» . . normal ¢alisma moduna dénecegi ayarlanir.(1 saniye artarak-
Kurtarma Bitis Gecikmesi (3 sn)

azalarak degisir)
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PARAMETRE Agéggﬁf;g' ACIKLAMA
7 Segment Kabin icinde kullanilan gostergenin tlru belirlenir.
e Gosterges T BINARY parametreden bagimerz ok surekii s Kabin
kartlarinda yer alan GBx ¢ikiglarinin tiri bu parametreden
GRAY secilir.
K10 GRAY SLFCP ve STPXX kartinin Gray/binary kod cikis turl
Kat Gostergesi Turl BINARY belirlenir.
K12 0-8 Gray veya Binary kodun ilk baslangic degeri bu
Gray/Binary Baslangi¢ Degeri (0) parametreden ayarlanir.
-9
-8
-7
-6
0
1
47
A
B
C
K15 D Kat ve kabin gostergelerinde gosterilecek kat karakterlerini
7 Segment Siralama E tanimlar.
F
G
H
L
n
O
P
R
T
U
PO-P9
BO-B9
Uzerinde cift gdsterge (dubleks asansorlerde kullanilan)
SOL bulunan seri haberlesmeli kat kasetlerinde, asansorin
K20 gOstergesinin sag ya da sol hangi géstergede gdsterilecegi
Kat Gosterge Yerlesimi bu parametreden ayarlanir.
SAG
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. Gittigi yon : kabinin hareket yoni ve kata geldiginde
K25 GITTIGI YON gidecegi yon gostergede gosterilir.
Yén Oku Tarl i} Gidecegi yon: kabinin hareket yénu gésteriimez sadece kata
GIDECEGI YON geldiginde gidecegi yon gostergede gésterilir.
AKTIF Seri haberlesmeli kat kasetlerinde verilen c¢agri sistem
K30 SASIE tarafindan kaydedildigi zaman verilen uyari sesi bu

Cagn Alindi Sesli Uyarisi

parametre ile aktif hale getirilebilir.

e M-KAYITLI HATALAR

PARAMETRE

ALABILCEGI DEGERLER

ACIKLAMA

M05
Kumanda Sistemi Kayitli
Hatalari Goster

Kumanda sisteminde olugan hatalari gosterir.

M06

Surdcl Kayith Hatalari - Surdcl bélmesinde kaydedilen hatalari gésterir

Goster

m;lrganda Sistemi Kayits EVET “‘Evet’ secildiginde kumanda sistemindeki kayith hatalar
Hatalari Sil HAYIR silinir.

gnJr?qu Kayith Hatalar! Sil EXEI-II-? “Evet” secildiginde suricltdeki kayitl hatalar silinir.

e M Meniisii Kayith Hatalar

Sistemde olusan hatalar, kumanda karti tarafindan tarih ve saat ile 48 hataya kadar kaydedilir. 48 hata
kaydinin Uzerinde yeni hata olustugunda en eski hata kaydi silinerek yeni olusan hata kaydedilir.

Kayith Hatalar

“ENT” butonuna basilarak kayitli hatalarin gérinmesi saglanir.
Yukari ve Asagdi yon oklari ile kaydedilmis hatalar goruntilenir.

Kayith Hatalan Sil

“ENT” butonuna basilarak “M10” parametresinin yanip sondiga goéralur.
Yukari ve Asagdi yon oklari ile “EVET” segenegdine gelinir.
“ENT” butonuna basilir ve kayitli hatalar silinir.
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2. Hatalar ve Acgiklamalari
2.1.GUVENLIi MOD wW=01

¢ Hatanin olusma nedenleri :
o CPU karti Uzerinde bulunan kristal devresinde ariza meydana geldi.
¢ Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Bu hata, uyari amagli bir bildirimdir. Asansér normal ¢alismasina devam eder.
e Hatanin giderilmesi :
o Sadece bu uyar bildirimi i¢in kartin onarima ihtiyaci yoktur. Baska bir onarim isleminde
ariza dugzeltilir.

2.2.GROUP HAB. KESIK

e Hatanin olusma nedeni :
o0 Asansorler arasi grup ¢alismada, haberlesme hatasi var.
e Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde hatanin olustugu asansoér veya asansorler simpleks ¢alismaya
doner.
e Hatanin giderilmesi :
o0 Grup haberlesme kablolarinin saglamligini kontrol ediniz. Gerekirse Kabloyu yenisi ile
degistiriniz.
o0 Grup haberlesme kablolari 3faz veya motor kablolarinin yakinindan gegiyorsa
uzaklastiriniz.
0 Hattin diizgiin sonlandirilip sonlandiriimadigini kontrol ediniz.

2.3.KAPI AGILAMADI

¢ Hatanin olusma nedenleri :
o Kumanda sistemi, kabin kapisi agma islemini baglatir ve kapi limitlerinden kapinin agma
islemini kontrol eder. Kapilarin agilmadigi tespit edilirse bu hata verilir.
¢ Hata olustugunda asansoériin ¢calisma modu :
o0 Bu hata meydana geldiginde asansoér kapi agma isleminin tamamlanmasi icin katta bir stre
bekler. Kapilar agilmazsa diger ¢agrilara hizmet verir.
e Hatanin giderilmesi :
0 Revizyon kutusu kartinin (SCR veya PCR) kapi agma kontagi ¢ikigi dl¢ulir. (K5 sinyali)
Kapi agma iglemini engelleyen mekanik ariza tespiti igin inceleme yapilir.
Otomatik kapi kartinin ana beslemesi kontrol edilir. (ADP-ADN)
Otomatik kapi kartinin ¢galisma modu kontrol edilir. (Hataya gegmis olabilir.)
Otomatik kapi kartinin, kabin kapi motorunu strdigu kontrol edilir.

O O0OO0Oo

2.4. KABIN KASET HAB.

e Hatanin olusma nedeni :
o CPU Kkarti ile seri haberlesmeli kabin kaseti karti haberlesemiyor.
o Hata olustugunda asansoériin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor haberlesme tekrar saglanana kadar bloke olur.
Haberlesme hareket halinde kesilirse kabin durabilecegi ilk katta durarak yolcularin tahliyesi
saglanir daha sonra kabin en alt kata alinir.

e Hatanin giderilmesi :

o SCR Kkarti ile seri haberlesmeli kabin kaseti arasindaki haberlesme kablosunun baglantisini

ve saglamligini kontrol ediniz.Kabin kaseti kartinin saglam oldugundan emin olunuz.

2.5.KONUM HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansoriun kati sirali degismedi.
o Enkoder dénis yoni hareket yonlne ters olabilir.
o Kumanda kartinin elektrigi kesildi.
e Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Asansor en yakin katta durur katini bulmak igin en alt kata gider. Konum sifirlanana kadar
hizmet vermez.
e Hatanin giderilmesi :
0 Asansorun kat konum bilgisi salterlerinin baglantilarini ve ¢alismasini kontrol ediniz.
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0 Asansoru en alt kata aliniz ve yukari dogrurevizyonda hareket ettiriniz.
= Sayici sistemlerde ilk 6nce MB kontaginin kapatmasi gerekir. Salter arizali olabilir.
= Enkoderli kuyu kopyalamali sistemde Q7 ekranindan konum bilgisinin degistigi
g6zlemlenir. Konum bilgisi degismiyorsa enkoder g¢alismasi ve baglantisi kontrol edilir.
Bazen kalkis sirasinda meydana gelen geri kagmalar algilanabilir. Bu durumda
“Enkoder izleme gecikmesi” parametresinin degeri arttiriimahdir.

2.6.MLA/MLB HATASI

« Hatanin olusma nedeni :
o Asansor kilit agma bdlgesi disinda olmasina ragmen MLA-MLB sinyalleri kesilmedi.
o Hata olustugunda asansériin ¢calisma modu :

0 Asansér yavas hiza geger katta durur ve bloke olur.

0 MLA-MLB hatasi kalkmadan asansor erken kapi agma ve kapi agik seviye dizeltme
yapmaz.

o Hatanin giderilmesi :

o MLA/MLB kilit agma bdlgesi miknatislari kat hizasina 15cm kala konulmalidir. Miknatislarin
dogru konumda oldugunu kontrol ediniz.Bu miknatislar sayicili sistemde kat konum bilgisi
miknatislarinin arasinda (Kat arasinda) yer almamalidir.

0  MLA/MLB salterlerinin saglamhgini kontrol ediniz.

o  MLA/MLB girislerine 100 den kdpru atiimadigindan emin olun.

2.7.DSB> KILIT HATASI

« Hatanin olusma nedeni :
o CPU karti Gzerinde bulunan DSB (kapi képrileme) karti erken kapi agmada veya kapi agik
seviye duzeltmede kilit devresini kdprileyemedi.
o Hata olustugunda asansoériin ¢calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o 120 sinyalinin varhdini kontrol ediniz.
o Kart Gzerinde bulunan RSB ledinin yandigini ve guvenlik rélelerinin ¢ektigini kontrol ediniz.
o Kopruleme sirasinda MLA/MLB sinyallerinin kesilmediginden emin olunuz.

2.8.DSB> KART HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o DSB(kapi kdpruleme) kartinin rélelerinde yapisma var.
o Hata olustugunda asansériin ¢calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
0 S-LA ve S-LB salterlerinin kontaklarinin kapi agma bdlgesi disinda agik oldugundan emin
olun.
o Kapi agma bdlgesi digsinda DSB kartindaki guivenlik rélelerinin gekmemis oldugunu kontrol
edin.

2.9.SURE ASIM HATASI

e Hatanin olusma nedeni :

0 Asansor hareket halinde iken D23 parametresinde ayarlanan surede kat konum bilgisi
salterinden sinyal alamadi. (Sayici salteri, JF katta salteri, MLA-MLB salteri, MP-A3 salteri,
Kat gegisi)

o Hata olustugunda asansoériin ¢calisma modu :
o Asansér ayarlanan siirenin dolmasi ile acil durus yapar vebloke olur.
o Hatanin giderilmesi :

o Asansoér yukariya dogru yiksek hizda seyahat ederken motorun dogru yénde doénilp
dénmedigini kontrol edin. Mekanik frenin acildigina ve seyahat suresince halatin
makaradan gegerek ¢ekildigine emin olun.

o Miknatislari ve salterlerin durum bilgi (kuyu kopyalama) sistemini ve onlarin gig
kaynaklarini kontrol ediniz. SCR veya PCR kartindaki ledlerdenve Q3 ekranindan giriglerin
durumunu gdzlemleyebilirsiniz.

o Her sey tamam gibi goriinsede, D23 parametresinde ayarlanan siirenin kabinin kattan kata
en uzun mesafedeki seyahat slresinden fazla olduguna emin olun. Eder dusukse D23
parametresinin degerini arttirin.
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2.10. 817, 818 HATASI

¢ Hatanin olusma nedenleri :

o 817 veya 818 sinyallerinin birinde veya her ikisinde birden kdpri veya ariza var. Sinyaller

surekli geliyor.

o 817 veya 818 sinyallerinin birinde veya her ikisinde birden ariza var. Sinyaller hi¢ gelmiyor.
¢ Hata olustugunda asansoériin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :

o 817 ve 818 salterlerinin baglantilari kontrol edilir.

o 817 ve 818 salterlerinin calismasi kontrol edilir, ariza varsa yenisi ile degistirilir.

2.11. EMNYT DEVRE HATA

¢ Hatanin olusma nedenleri :

o Kapi agllma silresi sonunda; emniyet devresinde yer alan Kapi ve kilit kontaklarinin durumu
kontrol edilir. Kapi acik oldugundan bu kontaklarda sinyal olmamalidir. Egder bu
kontaklardan sinyal gelmeye devam ediyorsa kapi veya Kkilit kontaklarinda kopri oldugu
dislUnulerek emniyet devre hatasi verilir. Bu hata denetimi standart uyumlulugu
parametresinin degeri EN81-20 segildiginde yapilir.

¢ Hata olustugunda asansériin ¢calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :

o Asansor kapilari agilirken ilgili emniyet devresinin veya devrelerinin kesilmesini saglayiniz.
Varsa emniyet devresindeki kdpruleri kaldiriniz.

o Kapinin fiziksel olarak agilabildiginden emin olunuz. Kapinin agiimasini engelleyen
engelleri ortadan kaldiriniz.

2.12. K19 HATASI

¢ Hatanin olusma nedenleri :
EN81-20 standardina gére asansor kumanda karti bypass modunda kabini hareket
ettirmeden dnce i¢ kapinin kapali oldugunu ayri bir giristen izlemelidir. Bu giris kapi kapali
limit girisidir (K19). Ayrica bu girisin dogru c¢alisip ¢alismadidi normal ¢alisma sirasinda
kontrol edilmeli varsa koprii veya agik devreler algilanmaldir. Bu amagla kumanda sistemi
asagidaki kontrolleri yapmaktadir.

o Kapi agma suresi sonunda K19 girisi kontrol edilir. Bu durumda K19 girisinden kapinin agik
oldudu bilgisi gelmelidir. Eger Kapi acik bilgisi gelmiyorsa, kapi agma suresinin 3 kati kadar
sure K19 sinyalinden kapi acik bilgisi gelmesi icin beklenir. (Kapi agma sdresi “limit” segili
ise bu sure 45 saniyedir.) Bu surenin sonunda K19 girisinden kapi agik bilgisi gelmiyorsa
K19 hatasi verilir.

o Kapi kapanip harekete baslamadan énce K19 sinyalikontrol edilir. K19 sinyali kapinin
kapali oldugunu belirtmelidir. Eger K19 girisinden kapi kapal bilgisi gelmediyse “kilit
bekleme suresi” parametresinde girilen sure kadar beklenir. K19 girisindenkapinin kapali
oldugu bilgisi gelmez ise kapi tekrar actiriir. 3 deneme sonunda K19 girisinden kapinin
kapali oldugu bilgisi gelmiyorsa K19 hatasi verilir.

¢ Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :

o K19 giriginin dogru baglandigini kontrol ediniz.

o K19 girisinin calismasini gézlemleyiniz. Kapi Limit tirG parametresinin dogru segcildiginden
emin olunuz.

» Normalde Kapali: kapi agildiginda veya kapandiginda ilgili limit sinyali kesilir.
> Normalde Acik: Kapi acildiginda veya kapandiginda ilgili limit sinyali gelir.

o Kapl agma-kapama iglemi gergeklestirilirken, kapinin mekanik hareketinin gergeklestigini
kontrol ediniz.

o K19 sinyalini kapi kartinin limit ¢gikiglarindan aliyorsaniz, kapi 6grenmenin dogru yapilip
yapilmadigini limit sinyalinin kapinin dogru pozisyonunda verilip veriimedigini kontrol ediniz.
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2.13. SSR KUYU KORUMA HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o Kat kapilarindan herhangi birinin, kumanda kartinin kontroli digsinda agiimasi
“SSR Kuyu Koruma” hatasinin olusmasina sebep olur.
¢ Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansoér bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o0 Herhangi bir kat kapisinin agik olmadigindan emin olun.
oSSR karti baglantilarini kontrol edin.
o Kat kapilarinin ikinci kontagini ve bu kontaklara bagl direncleri kontrol edin.

2.14. KRU KESILMEDI HATA

e Hatanin olusma nedeni :

o Asansor harekete bagladi ve kontaktorlerienerjilendirdi fakat
kontaktor/kontaktorlerenerjilenmedi. KRU devresi kesilmedi.

¢ Hata olustugunda asansoériin calisma modu :

o0 Asansor enerjilenmeyen kontaktdr/kontaktorlerienerjilendirmek icin 3 defa hareket
baslangici dener. Sorun hald devam ediyorsa sistem hataya geger kayith tim hatalan siler
eger katta isekapilarini agarak yolcularin tahliye edilmesine izin verir. 10sn sonra normal
¢alismaya doner.

e Hatanin giderilmesi :

o Kumanda panosunda bulunan ve KRU sinyalinin dolastigi kontaktérlerin NC kontagini
kontrol edin. Arizali olankontaktérleri yenisi ile degigtirin.

o Kontaktorler cekince, emniyet devrelerindeki temassizliklardan dolayi kontaktorler gekip
birakma yapmis olabilir. Tim emniyet kontaklarini kontrol edin.

2.15. KAPI KAPANMADI

¢ Hatanin olusma nedenleri :

o Kumanda sistemi, kapilari kapatirken F32 “KILIT BEKLEME SURESI” parametresinde
ayarlanan sure igerisinde kapilarin kapanip kapanmadigini kontrol eder. Eger bu surede
kapilar kapanmazsa kapinin kapanmasini saglamak icin 3 defa kapi actirilarak geri
kapatilir, Gglinci denemede de kapi kapanmazsa Kapi kapanmadi hatasi verilir.

¢ Hata olustugunda asansoériin ¢calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér kayith tim cagrilari siler 5 sn sonra normal
galismasina geri déner. Bundan sonraki ¢alismasinda kapi her kapanmadiginda 3 defa
denemeden kapi kapanmadi hatasina geger.

e Hatanin giderilmesi :
o0 Revizyon kutusu kartinin (SCR veya PCR) kapi kapama kontag ¢ikigi élcilar. (K3 sinyali)
Kapi kapama iglemini engelleyen mekanik ariza tespiti i¢in inceleme yaplilir.
Otomatik kapi kartinin ana beslemesi kontrol edilir. (ADP-ADN)
Otomatik kapi kartinin ¢calisma modu kontrol edilir. (Hataya gegmis olabilir.)
Otomatik kapi kartinin, kabin kapi motorunu stirdiigu kontrol edilir.
Kat kapilarinin fig kontaklari kontrol edilir.

O O0OO0OO0Oo

2.16. KAPI KLT. HATASI

e Hatanin olusma nedeni :

o Kumanda sistemi, harekete baglamak icin kapilarin kilittenmesini bekler. Eger F32 “KILIT
BEKLEME SURESI” parametresinde ayarlanan sire igerisinde kapilar kilittenmezse
kapilarin kilitlenmesini saglamak igin 3 defa kapi actirilarak geri kapatilir, Uglncl
denemede de kapi kilitlenmezse Kapi kilit hatsi verilir.

¢ Hata olustugunda asansériin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér kayith tim cagrilari siler 5 sn sonra normal
galismasina geri déner. Bundan sonraki calismasinda kapi her kilittenemediginde 3 defa
denemeden kapi kilit hatasina geger.

e Hatanin giderilmesi :

o Kilit ve kilit kontagini kontrol edin. PT1 kartindaki 140 ledinden gdzlemleyebilirsiniz.

o Kilit kontaklarinin tam anlamiyla iletip iletmedigini kontrol edin.

o Kumanda panosundaki 140 klemensininkablo baglantisini kontrol edin.

0 F32 parametresinin degerinin kapinin kapanma siresinden fazla olmasi gerekir.
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2.17. HAREKT KAPI HATA

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor hareket halindeyken asansorin kapi devresi acildi.
¢ Hata olustugunda asansoériin ¢calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér acil durus yapar ve kapi devresi kapanana kadar
asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Butin kapr glvenlik devrelerini  kontrol edin. PT1 kartindaki 130 ledinden
g6zlemleyebilirsiniz.
o Kapi kontaklarinin tam anlamiyla iletip iletmedigini kontrol edin.
o Kumanda panosundaki 130 klemensininkablo baglantisini kontrol edin.
o0 Hareket sirasinda kabindeki herhangi bir parganin kat kapisinin kilidine ¢arpmadigindan
emin olun.

2.18. HAREKET KLT. HATA

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor hareket halindeyken asansorin kilit devresi agildi.
e Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansor acil durus yapar ve hata kaydeder. 5 saniye sonra
hatadan ¢ikar 140 var ise harekete baglar. 140 yok ise kilit devresinin kapanmasini bekler.
e Hatanin giderilmesi :
o Butin kapi (kilit) guvenlik devrelerini kontrol edin. PT1 kartindaki 140ledinden
g6zlemleyebilirsiniz.
o Kumanda panosundaki 140 klemensininkablo baglantisini kontrol edin.

2.19. HSM MODUL HATA

e Hatanin olusma nedeni :
o HSMmodiil ile haberlesme saglanamiyor.
¢ Hata olustugunda asansoériin ¢calisma modu :
o0 Bu hata meydana geldiginde asansdr en yakin katta durur ve HSMmodul ile tekrar
haberlesme sagdlanana kadar asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o HSMmodil ile kumanda karti arasindaki haberlesme kablosunun takili ve ¢alisir durumda
oldugundan emin olun.
o HSMmodilun g¢alistigindan emin olun. Gerekirse yenisiyle degistirin.

2.20. MBM MODUL HATA

e Hatanin olusma nedeni :
o MBM modiil takili degil veya MBM modiil ile haberlesme saglanamiyor. Veri yazilamiyor
veya okunamiyor.
e Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asanséryeni harekete baglamaz.MBMmodil ile tekrar
haberlesme saglanana kadar asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o MBM kartinin kumanda kartina takili oldugundan emin olun.
0 Yeni bir MBM karti takarak deneme yapin. Sorun devam ediyorsa kumanda kartinda ariza
olabilir.Mik-el ile irtibata gegin.

2.21. HALAT DEGISTIRIN HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o0 Asansor halatlarinin, girilen manevra sayisi kadar manevra yaptigindan degistiriimesi
gerekmektedir.
e Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Halatlari degistirin ve yeni MBM modiil takin.
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2.22. HALAT KONTROL HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o0 Asansoér halatlan girilen tarihe kadar kontrol edilmedi.
e Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Halatlardaki asinmalar kontrol edin. EJer degismesi gerekiyorsa degistirin. Halatlardaki
asinma tolerans dahilinde ise “Halat Muayene Tarihi® parametresine bir sonraki halat
kontrol tarihini girin.

2.23. KABIN HAB. KESIK

e Hatanin olusma nedeni :
o CPU Kkarti ile SCR veya PCR karti haberlesemiyor.
o Hata olustugunda asansériin ¢calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde tekrar haberlesme saglanana kadar asansoér bloke olur.
Haberlesme hareket halinde kesilir ise enkoderli kuyu kopyalama kullaniliyorsa asansor
durabilecegi ilk katta sayici kullaniliyor ise gittigi ydndeki en son durakta durur.

e Hatanin giderilmesi :
o CPUile SCR veya PCR karti arasindaki 100-CANL-CANH-1000 sinyallerini kontrol ediniz.
Bu hatlarda gevseklik veya temassizlik olup olmadigini kontrol edin:
» PT2 kartinin100-CANL-CANH-1000 klemensleri, (X-R4)
» Kabine giden bikiilgen kablodaki 100-CANL-CANH-1000 hatlari
» Revizyon kutusu 100-CANL-CANH-1000 klemensleri, (SCR karti X-R4)

o Belirtilen noktalarda arizaya rastlanmadiysa énce SCR veya PCR kartini, sorun

¢ozlilmezse CPU kartini yenisi ile degistirin.

2.24. INV HAB. KESIK

e Hatanin olusma nedeni :
o0  Surdcu kati ile haberlesme saglanamiyor.
e Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde tekrar haberlesme saglanana kadar asansér bloke olur.
Haberlesme hareket halinde kesilir ise asansor durabilecegi ilk katta durur.
e Hatanin giderilmesi :
o L1,L2,L3 klemenslerine 3 faz beslemesinin geldiginden emin olun.
o  UPS kullaniliyor ise UPS bagdlantisinin dogru yapildidindan ve galistigindan emin olun.
o I¢ CAN-Bushattinda yer alan tim kartlari (SCR, PCR, SC24, ) tek tek sdkerek hatanin
dizelip diuzelmedigini kontrol edin.
o0 Bazen enkoderde olugan bozulma veya baglanti hatalari bu hatanin tetiklenmesine sebep
olabilir. Enkoder klemensini ¢ikararak hatanin dizelip dizelmedigini kontrol edin.

2.25. INVERTER HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o Sdirlcu katinda hata olustu. Ekranin en alt satirinda olugan hata gdésterilmektedir. Bu
hatalarin agiklamasi ve giderilmesi igin suricl hatalari bolimiine bakiniz.

2.26. INVERTER RW HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o  Sdrlcu katindan parametreler okunamadi veya yazilamadi.
o Hata olustugunda asansoériin ¢calisma modu :
o Asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o L1,L2,L3 klemenslerine 3 faz beslemesinin geldiginden emin olun.
o  UPS kullaniliyor ise UPS bagdlantisinin dogru yapildidindan ve galistigindan emin olun.
o  Sdrlci kati ile haberlesmenin saglandigindan emin olun.
o0 Menude parametre ayarlari yapilirken bu hata ile karsilastiysaniz parametreyi tekrar
ayarlamayi deneyin.
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2.27. KUYU OGRENME HATA

e Hatanin olusma nedeni :
o Kuyu 6grenme islemi tamamlanamadi.
e Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Sistem normal ¢alismaya dénmez.
o “Revizyon” veya “Geri — AI” kumanda modunda calistirilabilir.
e Hatanin giderilmesi :
o Ogrenme isleminin tekrarlanip (Q34 parametresi ), basariyla tamamlanmasi gerekmektedir.

2.28. KONTAKTOR HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansér harekete baslamadan KRU devresini kontrol etti ve kontaktdr/kontaktérlerin
yapistigini tespit etti.
¢ Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o0 Asansor kabin igindeki yolculari tahliye etmek icin kapisini agar ve daha sonra bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Kumanda panosunda bulunan ve KRU sinyalinin dolastigi kontaktérlerin NC kontagini
kontrol edin. Yapismis kontaktérleri yenisi ile degistirin.
o Kontaktorler cekince, emniyet devrelerindeki temassizliklardan dolay! kontaktorler gekip
birakma yapmis olabilir. Tim emniyet kontaklarini kontrol edin.

2.29. UCM HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o Istem disi kabin hareketi olusmustur. Kabin (izerindeki parasiit frenler devreye girmis
olabilir.
o Hata olustugunda asansériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansoér bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Istemdisi kabin hareketinin sebebi kontrol edilir.
o UCM kaynagi parametresinde segilen degere gore hiz regulatérinin veya motor freninin ve
izleme kontaklarinin dogru baglandigindan ve c¢alistigindan emin olunuz.
o Kumanda panosu GERI-Al salteri ile GERI-AL konumuna alinir.
o Hizli meniye girilir ve Q31 parametresi “EVET” segilerek sistem UCM hatasindan kurtarilir.
o0 Revizyon moduna girilip normal moda dénmek veya panonun elektriginin kesilip verilmesi
durumlari, sistemin UCM hatasindan kurtulmasini saglamaz.

2.30. EEPROM CRC HATA

¢ Hatanin olusma nedenleri :

o Parametre kontroll yapilirken, kumanda karti parametrelerinde bozulma algilandi.

¢ Hata olustugunda asansoériin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur.

e Hatanin giderilmesi :

o CPU kartinin enerjisi kesilir ve yeniden verilir.

o Baslangic ekraninda EEPROM CRC HATASI géruli, “ENT” butonuna basilarak hatali
parametre blok ve bloklar fabrika degerlerine déndurilir. Parametreler tekrar ayarlanarak
hatanin giderilip giderilmedigi gézlemlenir.

o Hata giderilemiyorsa, CPU kartinin firmaya onarima génderilmesi gerekir.

2.31. FAZ KAYBI

e Hatanin olusma nedenleri :

o 3 fazizleme giriglerine bagli, bir veya birden fazla fazin kesildigini algilandi.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor kesilen faz veya fazlar geri gelene kadar bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :

o0 CPU karti Gzerindeki R, S, T, N klemens baglantilari kontrol edilir.

o Kumanda panosundaki L1, L2, L3 klemens baglantilari kontrol edilir.

o 3 fazsigortasi ve kagak akim sigortasi kontrol edilir.
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2.32. FAZ SIRASI

Hatanin olusma nedenleri :

o 3fazizleme girigslerine baglanan fazlar dogru sirada degil
Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

o Fazlar dogru sirada baglanana kadar asansor bloke olur.
Hatanin giderilmesi :

o 3 faz besleme hatti baglantilar faz sirasina gére kontrol edilir.
o Pano girisindeki iki fazin yeri bir birleriyle yer degistiriimelidir. Bu islemden sonra motorun

mekanik donis yéni mutlaka kontrol edilmelidir.

2.33. DUSUK GERILiM HATASI

Hatanin olusma nedenleri :

o 100 — 1000 arasindaki gerilimin degeri 20V’un altindadir.

Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur.

Hatanin giderilmesi :

o 100 — 1000 gerilimini kontrol edin.

o 100 — 1000 hattini ve gekilen akimi kontrol edin.

o Uygun kablo kullaniimadan g¢ekilen tesisat gerilim disimine sebep olabilir. Koblo
kalinhklarini kontrol edin.

o Ayarlanabilir SMPS kullaniyorsaniz, gerilimi 24V a ayarlayin.

2.34. STOP HATASI

www.mik-el.com

Hatanin olusma nedeni :

o0 Asansor gagr bekliyorken veya hareket halindeyken stop devresi kesildi.

Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

0 Bu hata hareket halinde iken meydana gelir ise asansoér acil durus yapar ve stop devresi
kapanana kadar asansor bloke olur.

o Eger hata asansor ¢gagr bekliyor iken olur ise asansor bloke olur ve stop devresi kapanana
kadar asansor bloke olur.

Hatanin giderilmesi :

o Butin acil stop salter ve kontaklarini kontrol edin. PT1 kartindaki 120 ledinden
g6zlemleyebilirsiniz.
o Kumanda panosundaki 120 klemensininkablo baglantisini kontrol edin.
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3. Surucu Kati Hata ve Agiklamalari
3.1.HATA-01 asiri akim HW

Transistormodilu ve sogdutucu sicakligi 150 dereceyi gecmemelidir. SUrtcu sicaklig
kontrol edilmelidir.

Asirn akim c¢ekiyor olabilir. Bos kabin en Ust kattan asagl yonde hareket verilip ¢ektigi
akimlar izleme ekranindan takip edilmelidir.

Eder akim degerlerinde anormallik var ise MAKINA-MOTOR parametreleri kontrol
edilmelidir.

Karg! agirlik yakanu kontrol edilmelidir.

3.2.HATA-03 asiri akim SW

MAKINA-MOTOR parametreleri kontrol edilmelidir.

Frenin agip agmadigini kontrol edilmelidir.

Enkoder baglantilarinizi ve ekranlama kablosunun her iki taraftan baglandigi kontrol
edilmelidir.

Cihaz akiminin motor akimina esit veya daha yiksek oldugundan emin olunmalidir.
KONTROL PARAMETRELERI menisundeki zayiflatma parametrelerinin  degerleri
arttiriimalidir.

Motor c¢ikisinda kisa devre olup olmadidi kontrol edilmelidir.

Yildiz G¢gen baglanti varsa kontrol edilmelidir.

U, V, W klemenslerindeki kablo baglantilari gevsek baglanti ihtimaline karsi kontrol
edilmelidir.

Asenkron motor ise sorunun enkoderden kaynaklanip kaynaklanmadigindan emin olmak
icin agik ¢cevrimde denenmelidir.

3.3.HATA-04 sicaklik IGBT

Transistérmodill ve sogutucu asiri 1Isinmis.

Cihaz icerisindeki glg kati ortam sicakligl 45 dereceyi asmamalidir.

Bos kabinin asadl yonde seyahati esnasinda akimi goézlemleyin. Yiksek hizdaki akim
cihazin ¢ikis akimini gegmemelidir.

Gegiyor ise;

MAKINA-MOTOR ayarlarinizi kontrol ediniz.

Paten sikiligini ve kargi adirlik dengenizi kontrol ediniz.

3.4.HATA-05 yuksek ara ger.

DC gug¢ kondansatorleri asiri gerilim altindadir.

Cihaz etiketindeki gerilim degeri ile sebeke gerilimini kargilastirin ve uyumlu oldugundan
emin olunmahdir.

Frenleme direncinin baglantisindan ve dederinden emin olunmalidir.

HIZ EGRISI menuslindeki yavagslama ve yavagslama gecis parametre degerlerini
azaltmayi deneyin. 0,8-1,3 arasi onerilir.

Kolay yénde ylksek hizdan disuk hiza gegis sirasinda oluyor ise frenleme direncinin
degerini dlcerek kontrol ediniz. Deder gdstermiyor ise degistiriniz.

Frenleme direnci asiri 1siniyor ve ara sira bu hatay! veriyor ise direnci daha yliksek KW'l
direncg ile degistiriniz.

3.5.HATA-06 dusuk ara ger.
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DC glg¢ kondansatorleri Gzerindeki gerilim gok dusUktr.

Seyahat esnasinda emniyet devresi kesilmis ve ana kontaktér dismus olabilir.

Cihaz etiketindeki gerilim degeri ile sebeke gerilimini kargilastirin ve uyumlu oldugundan
emin olunmahdir.

CPU kati beslemesinin(6n kapakta L1, L2) gerilimleri kontrol edilmelidir.
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3.6.HATA-07 dahili on dolum

Cihaz enerjilendikten sonraki 5 saniye igcerisinde DC gug¢ gerilimi normal seviyesine
ctkamiyordur.

Cihaz etiketindeki gerilim degeri ile sebeke gerilimini karsilastinimalive uyumlu
oldugundan emin olunmalidir.

Frenleme direnci ve kablolarinda topraga kisa devre olabilir.

3.7.HATA-10 izin yok

Seyahat sirasinda veya durus tam bitmeden 6nce yén komutlari kesilmistir.

Komut sinyallerinin baglantilarini ve ¢alisma egrisindeki sira ile birakip birakmadiklari
kontrol edilmelidir.

Seyahat esnasinda emniyet devresi kesilmis olabilir.

Yanasma hizinin deg@eri yuksek olabilir.

Durus sirasinda oluyorsa fren mesafesi parametresinin degerini kontrol ediniz.

3.8.HATA-11 YUK+ASA birlikte

Yon komutlarinin her ikisi de ayni anda uygulanmisgtir.
Komut sinyallerinin baglantilarini ve ¢alisma egrisindeki sira ile birakip birakmadiklarini
kontrol edilmelidir.

3.9.HATA-13 yanlis yon

Motor enkodere gore ters ydnde dondyordur.
MAKINA-MOTOR menusinden “darbe girisi” parametresini A-B den B-A ya ceviriniz.
Enkoder baglantisini ve motora montajini kontrol ediniz.

3.10. HATA-14 degerfarklil.

Motor seyahat esnasinda belirlenen hiz degerleri ile uyumlu ¢alisamiyor.

Kalkista veya ylksek hizda seyahatte olusuyor ise;

MAKINA-MOTOR menusinde ayarli “enkoder tip darbe sayisi” parametresinin enkoder
darbe sayisi ile ayni oldugunu kontrol edin, degilse dizeltiimelidir.

Enkoder baglantilarini ve motora kuplajini kontrol edilmelidir.

Motor ve makinenin etiket degerleri ile MAKINA-MOTOR mendsundeki parametrelerin
ayni oldugunu kontrol edilmelidir.

Motor ve surici boyutlari farkli olabilir. Etiket degerleri kontrol edilmelidir.

Sebeke gerilimi gok disuk olabilir.

Yavaglamada olusuyor ise;

Frenleme direncini kontrol edilmelidir.

Frenleme mesafesi ¢ok dusuk olabilir, HIZ EGRISI menlsinden “yavaslama” ve
“gecisyavaslama” parametrelerinin degerleri azaltiimaldir.

Durusta olusuyor ise;

Ana kontaktor veya mekanik fren ¢cok erken birakiyor olabilir. Mekanik fren ancak
asansor durduktan sonra birakilmalidir. Ana kontaktdér de fren biraktiktan sonra 0.5sn
daha gekili kalmalidir.

V1 hizi kullaniliyor ise deg@eri azaltilabilir.

3.11. HATA-15 enkoderhatasi
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Cihaz enkoder sinyallerini algilamiyor

Motor donemeye baslamiyor olabilir;

Mekanik fren agtigindan emin olunmalidir.

Motor kablolarini kontrol edilip, dizgin baglandigindan emin olunmalidir.

Motor sargilarinin baglangici kayip olabilir.

MAKINA-MOTOR menusundeki “motor kunyesi anma devri” parametresi yanlis
ayarlanmig olabilir.

Motor déniyor ancak enkoderden sinyal gelmiyor olabilir;

Enkoderin en az bir kanalindan pals gelmiyor olabilir.
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Enkoderin saglam oldugundan emin olunmalidir.

Enkoder kablolarinin baglantisindan ve enkoderin motora kuplajindan emin olunmalidir.
Enkoder besleme voltajini kontrol ediniz.

Aclkta kalan enkoder kablolarinin bagka kablolara degmediginden emin olunuz.

3.12. HATA-16 komut siralama

¢ Yanasma hizi ile ylksek hiz komutlarinin gelis sirasi veya zamanlamasi hatalidir.
o Komut sinyallerinin baglantilarini, ¢alisma egrisindeki sira ile ve dogru zamanlama gelip
gelmediklerini kontrol ediniz.

3.13. HATA-18 eprom kontrol

e Cihazin mikroiglemcisinin EEPROM Uzerinde sakladidi parametre degerleri hatalidir.
o Mik-el servis ile baglantiya gegciniz.

3.14. HATA-19 yinelenen hata

e Periyodik bir sekilde g kez 6zel bir hata olugsmustur.
¢ Bu hata sadece Mik-el tarafindan bilinebilir ve gerekliyse servise bildirilebilir.
e Cihazi 10sn igin sebekeden ayiriniz.

3.15. HATA-21 software ver.

¢ Yuklenen yazilim ile eskiden yukll olan yazilim uyumsuzdur.
o Eski versiyon ile tekrar glincelleyin.

3.16. HATA-24modul korumasi

IGBT nin arizalanmasini onler.

Duslk frekansta maksimum akim ¢ekiliyordur.
Enkoder, mekanik fren arizali olabilir.

Motor parametreleri kontrol edilmelidir.

3.17. HATA-26EEPROM hatasi

e Cihazin mikroiglemcisinin EEPROM uzerinde sakladidi parametre degerleri hatalidir.
o Mik-el servis ile baglantiya gegciniz.

3.18. HATA-44 asirihizlanma

¢ MAKINA-MOTOR parametreleri kontrol edilmelidir.

e Frenin agip agmadigi kontrol edilmelidir.

o Enkoder baglantilarinizi ve ekranlama kablosunun her iki taraftan baglandigi kontrol
edilmelidir.

e Cihaz akiminin motor akimina esit veya daha ylUksek oldugundan emin olunmalidir.

e KONTROL PARAMETRELERI menusundeki zayiflatma parametrelerinin degerleri
artirilmalidir.

e Motor cikisinda kisa devre olup olmadidi kontrol edilmelidir.

¢ Yildiz G¢gen baglanti varsa kontrol edilmelidir.

3.19. HATA-48 faz kaybi

o Besleme giriglerine fazlardan en az birigelmiyordur.
o Besleme girisleri kontrol edilmelidir.

3.20. HATA-49 emniyet devresi

o Motor harekete baslarken kapi sinyal girisineemniyet devresi gelmiyordur.
¢ Emniyet devresi baglantilarikontrol edilmelidir.
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3.21. HATA-50 akim kontrol

e Motora hareket verildigi halde akim ¢ekmiyordur.
e Motor baglantilar kontrol edilmelidir.

3.22. HATA-54 emniyet devresi izle

e Motor duragan haldeyken kapi sinyal girisine emniyet devresivardir.
o Kapi sinyal girisine baglanan 140 sinyali ana kontaktor rélesinden dolastirilip kapi sinyal
girisine baglanmalidir. Bu réle kontrol edilir.

— BELGENIN SONU «—
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